
AIStation

AIStation普通用户

整体介绍

软件介绍

人工智能开发平台 AIStation，提供智能的 AI容器化部署以及更具效率的分布式训练。

AIStation是浪潮面向人工智能企业训练场景的人工智能开发资源平台，可实现容器化部署、可视化开

发、集中化管理等，为用户提供极致高性能的 AI计算资源，实现高效的计算力支撑、精准的资源管理

和调度、敏捷的数据整合及加速、流程化的 AI场景及业务整合，有效打通开发环境、计算资源与数据

资源，提升开发效率。

用户通过 AIStation平台能够创建不同的深度学习框架环境，可以自由的进行模型的开发，通过命令行

方式进行调试模型，然后通过开发平台快速提交到训练平台，达到开发训练一体化解决方案。

本平台可以帮助用户实现如下功能：

提供多种数据使用方式

平台提供了开发环境中可以使用用户自己的数据集方式，平台提供共有数据集方式，该数据集统一存

放到共享目录下，用户可以按需选择不同的数据集，该数据集由管理员统一维护。
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在线模型开发功能

平台默认提供了 jupyter功能，且每个用户创建的开发环境都自带 jupyter方便用户进行模型的开发，且

自动带全屏功能，相当于一个独立的 IDE开发环境。

框架环境多种连接方式

深度学习框架运行环境支持 web版本 shell直接连接，在该页面上用户可以使用任何相关的命令操作，

满足命令行操作习惯的用户使用。

深度学习框架运行环境支持本地 shell连接方式，通过在开发列表中直接复制 ssh连接方式，自动连接

到开发环境中。

多种深度学习训练任务模式

平台提供单机训练任务、分布式训练任务、MPI训练任务三种类型，用户根据自身的业务需求进行灵

活选择。

多种资源自动匹配

平台提供集群不同 Gpu卡类型自动识别技术，在调度中会根据业务需求进行自动调度到相同类型的

Gpu卡上，也支持不同类型的 Gpu卡调度。

任务容错全自动化

平台提供了多种容错方式，自动识别网络中断、服务器宕机、Gpu卡丢失的情况，自动会把作业重新运

行，如果有 checkpoint会自动恢复等容错方式，保证用户的任务高可靠的运行。

系统要求

浪潮 AIStation人工智能开发平台需要以下软件环境支撑：

客户浏览端：

操作系统：windows 10以上版本。

浏览器：chrome80.0及以上版本。
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首页

普通用户登录系统之后可以在首页中直观的看到与个人相关资源的使用情况以及用户个人创建开发环

境和训练平台的运行情况，如下图所示：

注意：页面刷新频率为 30s

上图中包含的具体信息详细说明如下：

1.个人资源配额显示当前用户个人资源的使用情况，包括：

GPU使用情况：总量（创建用户时分配的资源大小，可以设置为无限制）、已用（状态为正在运行与排

队中的开发环境 +训练平台使用 GPU卡的和）、可用（总量已用）

MLU使用情况：总量（创建用户时分配的资源大小，可以设置为无限制）、已用（状态为正在运行与排

队中的开发环境 +训练平台使用MLU卡的和）、可用（总量已用）

CPU使用情况：总量（创建用户时分配的资源大小，可以设置为无限制）、已用（状态为正在运行与排

队中的开发环境 +训练平台使用 CPU的和）、可用（总量已用）

存储使用情况：总量（创建用户时分配的资源大小，可以设置为无限制）、已用（统计当前用户的用户

Inspur @2022 Inspur Electronic Information Industry Electronics Co.,Ltd. 3



AIStation

目录在节点中的实际使用空间）、可用（总量已用）

注意：当总量为无限制时，可用也为无限制；当已用超过总量时，可用显示为 0；当集群中没有MLU

节点的时候，MLU使用情况将不会展示。

2.用户组资源详情（逻辑资源）显示当前用户所在用户组资源的使用情况，包括：

CPU核数：已用（当前用户所在用户组，状态为正在运行与排队中的开发环境 +训练平台使用 CPU的

和）、总量（管理员创建用户组时分配的 CPU核数大小，可以配置为无限制）

GPU卡数：已用（当前用户所在用户组，状态为正在运行与排队中的开发环境 +训练平台使用 GPU的

和）、总量（管理员创建用户组时分配的 GPU卡大小，可以配置为无限制）

MLU卡数：已用（当前用户所在用户组，状态为正在运行与排队中的开发环境 +训练平台使用MLU

的和）、总量（管理员创建用户组时分配的MLU卡大小，可以配置为无限制）

颜色说明：049%：绿色；50%79%：橙色；80%100%：红色。

注意：当集群中没有MLU节点的时候，MLU卡数将不会展示。

3.资源组资源详情（物理资源），显示当前用户所在资源组以及资源组内节点的资源使用情况，包括：

资源组使用情况
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CPU核数：已用（统计当前资源组下实际使用的 CPU核数，包括组件使用）、总量（统计当前资源组

下所有节点的实际 CPU核数）

加速卡数：已用（统计当前资源组下实际使用的加速卡数，如果同一个卡被多个任务使用则只统计一

次，已用不会超过总量）、总量（统计当前资源组下所有节点的实际加速卡数）

共享模式下包括 GPU复用、GPU显存复用、A100复用

GPU复用：已用（统计当前资源组下所有任务使用的 GPU共享数量）、总量（该资源组下 GPU复用的

个数），如果不是共享则显示“”

GPU显存复用：已用（统计当前资源组下所有任务使用的 GPU显存大小）、总量（该资源组下 GPU显

存复用大小）

A100 复用：已用（按照 A100mig规格统计当前资源组下所有任务使用的 GPU 数量）、总量（按照

A100mig规格统计该资源组下 GPU个数）

节点使用情况

节点名称：当前用户所在资源组内包含的节点的名称

CPU核数：已用（统计当前节点下 CPU实际使用的数量，包括节点组件中使用的资源，向上取整，不

能超过总量）、总量（该节点下 CPU总核数）

加速卡数：已用（统计当前节点下实际使用的加速卡数，如果同一个卡被多个任务使用则只统计一次，

已用不会超过总量）、总量（统计当前节点下的实际加速卡数）

共享模式下包括 GPU复用、GPU显存复用、A100复用

GPU复用：已用（统计当前节点下所有任务使用的 GPU共享数量）、总量（该节点下 GPU复用的个

数），如果不是共享则显示“”

GPU显存复用：已用（统计当前节点下所有任务使用的 GPU显存大小）、总量（该节点下 GPU显存复

用大小）

A100复用：已用（按照A100mig规格统计当前节点下所有任务使用的GPU数量）、总量（按照A100mig
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规格统计该节点下 GPU个数）

4.开发环境，显示当前用户所创建开发环境的运行情况，最多显示 5条数据，其它任务通过查看“更

多”跳转到完整任务列表

在该区域可以显示：

当前开发环境：未被删除的开发平台数量

活跃数：当前用户所属不是停止、排队中的开发环境数量

 CPU已用：当前用户所属活跃中的开发环境所占用的 CPU数量

加速卡独占：当前用户所属活跃中并且使用加速卡整卡的开发环境的加速卡的数量

 GPU复用：当前用户所属活跃中并且不使用 GPU整卡的开发环境的 GPU卡的数量

列表信息：环境名称、状态、节点、资源配置、镜像、创建时间

快捷键：点击【更多】跳转到【开发环境】
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5.训练任务，显示当前用户所创建训练平台的运行情况，最多显示 5条数据，其它任务通过查看“更

多”跳转到完整任务列表

在该区域可以显示：

任务总量：当前用户创建的所有任务信息的数量

运行任务：状态为运行中、镜像拉取中、数据集拉取中的任务数量

等待任务：状态为排队中的任务数量

加速卡已用：状态为运行中、数据集下载中、镜像拉取中的任务使用的加速卡数量之和

 CPU已用：状态为运行中、数据集下载中、镜像拉取中的任务使用的 CPU核数数量之和

列表信息：任务名称、状态、运行时长、节点、资源配置、镜像

快捷键：点击【更多】跳转到【任务管理】【训练任务】
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工程管理

创建工程

用户点击【创建工程】，进入创建工程页面。用户填写工程信息进行创建

工程信息查看

用户可以选择列表中的工程，点击工程名称，即展开该工程的下拉信息页面。工程信息以标签页形式

进行展示：

1.基本信息：创建时间、更新时间、拥有者、描述

2.开发环境：展示最近 10条属于该工程的开发环境任务及其状态，点击名称打开详细信息，其它任务
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通过查看“更多”跳转到完整任务列表

3.训练任务：展示最近 10条未完成的属于该工程的训练任务及其状态，点击名称打开详细信息，其它

任务通过查看“更多”跳转到完整任务列表

4.数据处理任务：展示最近 10条未完成的属于该工程的数据处理任务及其状态，点击名称打开详细信

息，其它任务通过查看“更多”跳转到完整任务列表

5.工作流任务：展示最近 10条属于该工程的工作流任务及其状态，点击名称打开详细信息，其它任务

通过查看“更多”跳转到完整任务列表

编辑工程

用户点击右侧【编辑】按钮修改工程的描述信息

创建工程任务

用户在已创建的工程下，可以创建任务，这些任务都属于该工程。工程任务包括：

1.开发环境

2.训练任务

3.数据处理任务

4.工作流任务
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这些任务的创建，可参见开发环境、任务管理、工作流管理相关内容

删除工程

可以删除没有关联任务的工程

数据管理

文件管理

文件列表

1.单击【文件管理】，查看用户目录、公共目录和样本数据，默认显示普通用户家目录文件列表，公共

目录包括全局共享和组共享，用户目录和公共目录的文件列表显示项均为名称、拥有者、类型、大小、

创建时间。

文件管理用户目录可以对接多存储后，用户目录左侧的目录树将使用存储名分级展示如下图，其中主

存储展示在第一个。
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2.文件列表上方有快捷文件操作按钮，包括上传、新建、复制到、重命名、删除、导入，点开更多，可

以查看其余文件操作按钮。

3.单击【文件管理】>【公共目录】下的文件夹，显示全局共享和组共享文件，普通用户可以查看所属

公共目录下文件。全局共享下有默认的 defaultShare目录，管理员可以在全局共享下，将目录设为公共

目录后，普通用户即可查看。普通用户的组共享目录只有一个，即为绑定的用户组，文件名称与用户组

名相同。
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4.单击【文件管理】>【样本数据】下的文件夹，显示样本数据目录，样本数据目录可以查看文件列

表，可以查看文件（包括普通文件和图片），可以支持文件搜索，不可进行其他操作。

当样本数据权限开关开启后，该目录只能展示已授权给该用户的样本数据目录。

5.除样本数据以外，用户目录、全局共享目录、组共享目录，可在文件列表表头对名称和创建时间进行

升序或降序排序。
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新建文件夹

1.单击列表上方快捷键新建，可以在用户目录新建文件夹。

2.弹出新建文件夹界面，在名称输入栏，输入新建文件夹名，只能输入汉字、英文字母、数字、点、下

划线和连接线，不能以连接线和点开头。

3.输入合法文件夹名，点击确定，则页面自动刷新，显示新创建的文件夹。

新建文件

1.单击列表上方快捷键新建，可以在用户目录新建文件。
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2.弹出新建文件界面，在名称输入栏，输入合法文件名（与新建文件夹约束一致）。点击确定，则页面

自动刷新，显示新建的文件。

查看

1.可以查看普通文件和图片，支持查看 50M以下的文件。

2.普通文件查看：文件显示区域，选中文件，单击右键，弹出右键菜单，点击查看，或者双击左键，查

看文件内容。

弹出的编辑文件界面，可以对文件进行编辑，点击【确定】保存。

3.查看图片：支持双击和点击查看按钮进行图片预览。默认查看 10张图片，多张图片采用轮播图方式

展示，可放大预览。
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复制到

1.选择文件，单击右键，点击右键菜单的【复制到】或者点击列表上方快捷菜单【复制到】，弹出对话

框，选择目标文件夹，文件的处理进度显示在右侧进度列表中。可通过进度列表的目录链接，进入文件

列表。需要注意的是：不支持不同存储之间的复制

重命名

选择文件，单击右键，点击右键菜单的【重命名】或者点击列表上方快捷菜单【重命名】，弹出重命名

界面，在名称输入栏输入合法的文件名（与新建文件夹约束一致），点击【确定】，页面自动刷新，显示
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重命名文件。

压缩

压缩文件支持批量或单个文件进行压缩，支持压缩格式 tar、tar.gz和 zip,首先选择文件，然后单击右

键，点击【添加到压缩文件】或者点击列表上方快捷菜单【更多】选择添加到压缩文件，弹出压缩文件

界面，在名称输入栏输入合法的压缩文件名，点击【确定】，页面自动刷新，显示压缩的文件，文件的

处理进度显示在右侧进度列表中。可通过进度列表的目录链接，进入文件列表。压缩文件只可以在用

户目录操作。

解压

选择压缩文件，右键点击【解压】，将压缩包解压到与压缩包同名的文件夹下，页面自动刷新，显示解

压文件，文件的处理进度显示在右侧进度列表中。可通过进度列表的目录链接，进入文件列表。
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上传

1.单击列表上方快捷键上传，可以在用户目录上传文件。

2.点击【上传文件】，弹出加载文件界面，选择需要上传的文件。

3.选中要上传的文件，点击打开，文件处理列表中显示上传文件的进度。上传完成，页面自动刷新，列

表中显示上传的文件。

4.上传文件不能超过 1G，如果文件超过 1G使用 xftp工具进行上传。

下载

1.选择下载文件，右键菜单点击【下载】或者点击列表上方快捷菜单【更多】选择下载，只支持单个文

件下载.只可以在用户目录下载文件。
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2.弹出下载文件提示。

删除

1.删除支持单个文件和批量删除，首先选择删除的文件或文件夹，右键菜单，点击【删除】或者点击列

表上方快捷菜单【删除】。

2.弹出确定删除界面，点击【确定】，删除文件，文件处理列表中显示删除文件的进度。删除完成，页

面自动刷新。
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共享

1.用户目录的操作可以共享到组共享或共享到全局共享。选择文件，单击右键，点击右键菜单的【共享

到组共享】/【共享到全局共享】或者点击列表上方快捷菜单【更多】选择操作。

需要注意的是：新添加外置存储下的目录无法进行共享

2.若只有一个全局共享目录或组共享目录，文件直接共享到该目录下，不必选择目标文件夹。当全局

共享或组共享的目录多于一个时，弹出对话框，选择目标文件夹，文件的处理进度显示在右侧进度列

表中。可通过进度列表的目录链接，进入文件列表。

取消共享

1.支持单个和批量取消共享，在全局共享或组共享目录下，选择要取消共享的文件或文件夹，这里只

能取消自己共享后的文件，不能取消其他人的共享文件。右键菜单，点击【取消共享】或者点击列表上

方快捷菜单【删除】

2.弹出确定取消共享界面，点击【确定】，文件处理列表中显示取消共享文件的进度。取消共享完成后，
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页面自动刷新。

搜索

1.在搜索框中输入要搜索的关键字，回车或点击搜索按钮，在当前目录下全局搜索。

2.当搜索结果较多时，可以拖动右侧滚动条，进行展示。

进度操作

1.进入文件处理列表的操作包括：复制、共享、删除、取消共享、压缩、解压缩、上传。同一用户同一

操作只有一个在处理，其余需要排队。

2.文件处理进度列表可以进行查看、删除、最小化、关闭等操作。最小化后，文件处理进度列表显示为

悬浮窗，可以正常切换模块，例如开发环境、训练任务等。可以删除处理中（显示为百分比），排队中，

失败，完成的进度。当关闭文件处理进度列表时，需二次确认，关闭后，清除所有完成的任务，如果存

在文件处理任务则显示为悬浮窗。

用户目录权限归属

只有普通用户可以进行用户目录权限归属操作，只能操作自已用户目录下的文件和文件夹。

选择一个或多个用户目录下的文件和文件夹，点击列表上方快捷菜单【更多】选择【权限归属】操作，

弹出二次确认页面，点击确定，可以将选中文件的权限归属为当前用户。
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完成上述操作后，文件列表的拥有者显示为当前用户。

用户目录导入

新增外置存储后，对于平台之前已存在的用户，如果该存储上用户家目录不存在，可以通过用户目录

导入在新增外置存储上创建用户家目录。对于已存在用户家目录的存储，该按钮置灰。

导入成功后，自动刷新，进入该用户家目录下
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对象存储配置

对接对接存储配置时，才会有此功能。点击【配置对象存储按钮】，填入配置项信息。每个用户只能配

置一个，可以多次配置，以最新配置的为准。不对配置项做校验，正确展示文件列表，错误，提示配置

信息问题

数据集管理

适用存储

数据集管理只适用于共享存储 (NFS、Beegfs、Lustre)。对象存储 (Ceph、HDFS)等不支持使用数据集

管理功能

创建数据集

1.点击列表右上方【创建数据集】按钮，可以创建一个数据集，必填项为名称、导入数据路径、数据类

型。数据集名称由系统自动生成为 dataset后加一个 4位随机字符，也可以自定义修改。导入数据路径

选择文件管理中的样本数据，数据类型包含图片，文本，音频，视频，其他，描述信息可不填，如果填

写需不超过 256个字符。创建数据集时，会自动创建一个 V001的版本，该版本来源于选择的导入数据

集路径。每个用户最多可以创建 100个数据集。
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创建版本

支持修改数据的处理方式，您可以点击创建版本，在该数据集下创建一个新的版本，数据集来源可以选

择原始数据集或者已发布的数据集版本。创建完成后，可以对每个版本进行文件增删改操作，并发布

使用。发布后的数据集版本不能再进行文件增删改操作。如果想再次进行文件操作，必须创建一个新

的数据集版本。创建版本时，数据集名称自动带入，不可修改，来源可以选择导入的数据路径或者已发

布的版本。版本由系统自动生成，按顺序填充，从 V001累加到 V999。版本名称可以自定义修改，不

可重名。版本名称只能包含数字字母下划线连接线，不能以下划线和连接线开头，最多 32个字符。创

建的版本会自动进入进度列表中，进度列表显示版本、数据集、操作类型、存储名称、状态、操作等。

修改数据（增删改文件）

未发布的版本可以进行修改数据，操作类型包括：导入、删除、编辑文件。1.导入数据可以选择文件管

理中的文件，不能导入创建数据集时选择的原始数据。如果导入重名文件，提示是否覆盖。点击版本名

称进入文件列表页面，点击右上方的【导入】按钮，弹出文件管理页面，选择要导入的数据，点击确

定。导入的数据会自动进入传输列表中，进度列表显示导入的文件名、类型、操作类型、大小、存储名

称、进度值、操作等。

Inspur @2022 Inspur Electronic Information Industry Electronics Co.,Ltd. 24



AIStation

2.删除数据时，选中文件列表中要删除的文件，点击右上方的【删除】按钮即可。
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3.编辑文件时，点击文件名称打开可编辑的文件，输入修改内容，点击确定即可。

版本发布

未发布的数据集，可以点击操作栏的发布按钮进行发布。也可以在该版本的文件列表页面点击【发布】

按钮操作。
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版本视图

发布的数据集版本可以进行版本视图查看，追溯来源过程。

版本删除

普通用户可以对发布和未发布的数据集版本进行删除。发布的数据集版本删除为逻辑删除，底层和数

据库保留信息，只是将该版本标记为删除状态，便于其他模块（如开发环境、训练任务等）使用该数据

集版本时能够追溯到使用的文件。点击操作栏的操作按钮执行删除操作。
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数据集删除

点击数据集操作栏的删除按钮进行数据集删除，该操作会将数据集下的所有版本永久删除，无法恢复。

文件列表展示

点击版本名称，展示该版本下所有的文件列表。

文件查看

可以查看普通文件和图片，支持查看 50M以下的文件。点击文件名称打开即可。
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发布数据集使用

发布数据集只支持节点缓存，不支持更新。以开发环境为例，进行说明。选择数据时，选择数据集管

理，弹出所有数据集列表，展开可以显示所有已发布的版本，只能选择其中的一个版本，点击确定。
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传输列表操作

1.进入传输列表的操作包括：创建版本和导入。同一用户同一操作只有一个在处理，其余需要排队。

2.传输列表可以进行查看、删除、关闭等操作。

开发环境

开发环境列表

点击左侧导航栏中的开发环境，打开开发环境列表页面，页面顶部展示开发环境汇总信息，列表中展

示开发环境的基本信息，列表右侧展示相关操作按钮，同时可以根据所属工程等进行筛选，可以选中

多个开发环境点击右上角删除按钮进行批量删除，如下：

点击顶部密码设置按钮设置开发环境 shell密码，支持随机密码 (默认)、固定密码，如下

创建开发环境

用户点击页面中的创建按钮创建开发环境，支持从头创建开发环境 (目前支持 Caffe、TensorFlow、

Mxnet、Pytorch、PaddlePaddle和 other框架)，也支持基于历史的开发环境创建，用户可以选择资源组、

资源配置、数据等信息，同时也可以指定节点，如下图：
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开发环境详情

用户在开发环境列表中，点击运行中的开发环境的名称，可以进入该开发环境的详情中，在详情页中，

可以使用 Jupyter对脚本进行编辑调试，可以使用 web shell终端连接环境 (支持多窗口)，可以在容器

实例中查看容器实例列表、性能监控，可以查看基本信息，同时也支持可视化 (目前支持 TensorBoard、

Visdom、Netscope)、将当前开发环境保存为镜像，一键提交训练任务，查看训练任务等功能，如下图：

Jupyter:
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Shell终端:

容器实例:

Inspur @2022 Inspur Electronic Information Industry Electronics Co.,Ltd. 32



AIStation

基本信息:

其他功能，包括可视化、保存镜像、一键提交、训练任务
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开发环境操作功能

用户在列表中的操作栏中，可以对开发环境进行操作，目前支持以下操作：

SSH：点击查看开发环境的 ssh配置

克隆：克隆一个相同配置的开发环境

启动：将停止的开发环境启动

暂停、恢复：用户可以将一个运行中的开发环境暂停 (暂停后底层数据会删除)，点击恢复后可以重新运

行该开发环境

删除：可以删除开发环境

资源调整：可以对运行中的开发环境进行动态资源调整，修改资源配置

任务管理

创建训练任务

本手册以 tensorflow单机任务为例子进行说明。功能说明：用户通过平台提供的训练任务功能，能够自

动创建一个新的训练任务，创建成功后自动在任务管理列表展示该任务。操作步骤：A：进入任务管理

模块，点击页面“创建”按钮，弹出填写任务信息页面，如下图：

B：填写任务详细信息：

名称：任务名字（只接受英文字母、数字和下划线，不能以下划线开头）。

镜像：在第一个窗口选择 tensorflow框架名称，在第二个窗口选择框架版本。
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外部镜像：勾选该选项后，用户可以自定义输入镜像名称。

资源组：选择资源组。

加速卡类型：选择资源组内相应的加速卡类型。

CPU/加速卡：选择 worker节点的 CPU/加速卡资源配置方案，当配额方案是“自定义”时，会弹出加

速卡和 CPU窗口，可以自定义设置资源配置方案。

py脚本：点击窗口后第一个按钮，弹出“选择启动文件”窗口，选择 tensorflow单机训练脚本，

脚本示例路径：/xlz/models/tensorflow/mnist/tf_mnist_single.py

说明：xlz这个表示用户的家目录，最终以实际的用户名为准。选定后点击确定；

点击第二个按钮，会弹出“选择启动文件标签”窗口，选定后点击确定。“选择启动文件”中有两个子

选项，分别为“历史访问”、“个人数据”。“历史访问”表示以前使用过的启动脚本，展示在此处以便用

户选择。“个人数据”表示自己文件中的数据文件。

Inspur @2022 Inspur Electronic Information Industry Electronics Co.,Ltd. 35



AIStation

命令：用户点击下图中方框中的按钮会切换到命令行模式，可以自定义自己的启动命令。
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执行目录：选择执行训练脚本的目录，执行目录可以选择自己目录下的任何文件夹。

脚本参数：在“脚本参数”输入框可以输入 python脚本所跟随的参数，例如“–data_dir /MNIST_data–

data_dir2 /MNIST_data2”

数据配置：点击数据配置右侧的选择数据集，提供 2种数据配置方式：

1.文件管理

在弹出的路径选择窗口中选择要使用的数据集。支持选择多个数据集。
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2.数据集管理

在数据集列表中选择可用数据集
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更新数据集说明：勾选后，平台自动会对缓存的数据集进行识别，如果部分数据集文件发生变化，平台

会实现增量更新，如果缓存中没有数据集，会全量下载数据集。如果缓存中的数据集正在使用，则不能

进行更新操作。

数据集使用方式说明：有“节点缓存”和“直接使用”两种方式。“节点缓存”表示将数据集缓存到节

点，“直接使用”表示使用共享存储中的数据集。

注意：数据集也可以来自于用户目录、公共目录（全局共享和组共享），数据集可以选择多个。数据集

示例路径：/MNIST_data

点击“更多配置”可以显示以下信息选项：

内存：配置训练任务 worker节点所需要的内存，当设置为 0时表示无限制（需要小于 worker所在主机

目前剩余内存量）

日志路径：训练日志输出路径，点击窗口后的按钮，选择相应路径后点击确定。

目录挂载：可供挂载的公共目录。

shm_size：容器 shm_size参数，默认为 4GB。

部署类型：训练任务部署类型，选择“单机”。

在右侧区域显示资源组下的节点信息，这里可以自定义运行的节点，比如需要在 ainode53上运行该任

务，可以直接勾选，这样平台会默认调度到该节点上。节点列表中还可以看到每个节点上资源的情况。

如果不选择节点，则平台会自动选择剩余资源满足的节点运行该任务。

C：信息填写完之后，点击“确定”按钮创建任务，任务展示在任务管理列表中。
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停止训练任务

功能说明：用户通过平台提供的停止训练任务功能，能够停止一个正在运行的训练任务。工作流相关

类型的任务不支持该操作。

操作步骤：A：进入任务管理模块，选中一个正在运行的训练任务，点击停止按钮，如下图：

B：页面显示停止成功表示该操作成功。

启动训练任务

功能说明：用户通过平台提供的启动训练任务功能，能够启动一个停止的训练任务。工作流相关类型

的任务不支持该操作。

操作步骤：A：进入任务管理模块，选中一个停止的训练任务，点击“启动”按钮，如下图：

B：任务重新启动说明操作成功。

重新提交训练任务

功能说明：用户通过平台提供的重新提交训练任务功能，能够重新提交一个训练任务。工作流相关类

型的任务不支持该操作。

操作步骤：A：进入任务管理模块，选中一个训练任务，点击重新提交按钮，如下图：

Inspur @2022 Inspur Electronic Information Industry Electronics Co.,Ltd. 40



AIStation

通过历史记录提交训练任务

功能说明：用户通过平台提供的通过历史记录提交训练任务功能。操作步骤：A：进入任务管理模块，

点击创建按钮，进入任务信息填写窗口，点击“历史任务”按钮，如下图:

B：选中相应的历史任务后，点击后将自动填充历史任务信息：框架类型、镜像、加速卡、CPU、内存、

启动文件、数据集。

删除训练任务

功能说明：用户通过平台提供的删除训练任务功能，能够删除一个训练任务。工作流相关类型的任务

不支持该操作。

操作步骤：A：进入任务管理模块，选中一个训练任务，点击删除按钮，如下图：
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B：页面显示删除成功表示该操作成功。

筛选未完成任务

功能说明：用户通过筛选功能筛选未完成的任务。操作步骤：A：进入任务管理模块，点击未完成任务

列表，通过筛选功能进行筛选，如下图：

筛选完成任务

功能说明：用户通过筛选功能筛选完成的任务。操作步骤：A：进入任务管理模块，点击完成任务列表，

通过筛选功能进行筛选，如下图：

查看训练日志

功能说明：用户通过平台提供的查看任务日志功能，能够查看具体的训练日志。

操作步骤：A：进入任务管理模块，点击任务名字跳转到任务详情页面，点击“任务日志”按钮可以查

看训练日志，如下图：
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查看容器实例

功能说明：用户通过平台提供的查看任务容器实例功能，能够查看任务的容器实例信息和监控信息。

操作步骤：A：进入任务管理模块，点击任务名字跳转到任务详情页面，点击“容器实例”按钮可以查

看容器实例信息，如下图：

查看任务基本信息

功能说明：用户通过平台提供的查看任务基本功能，能够查看任务的基本信息。

操作步骤：A：进入任务管理模块，点击任务名字跳转到任务详情页面，点击“基本信息”按钮可以查

看任务基本信息，如下图：
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任务可视化

功能说明：用户通过平台提供的可视化功能，能够查看任务的训练日志。

操作步骤：A：进入任务管理模块，点击相关任务可视化按钮，如下图：

B：如果在创建任务的时候没有选择日志路径，在此处将会再次提示用户选择，如下图:
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C：点击确定后，弹出可视化窗口，如下图:

提交紧急任务

如果用户有提交紧急任务的权限，当点击创建按钮，创建任务时，可以看到紧急任务的开关。
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点击“确定”按钮，提交一个紧急任务。

算法管理

创建算法

用户点击【创建】，进入创建算法页面。用户可以根据需要，自己填写算法信息。

创建算法页面，算法版本都是 beta,镜像可以使用平台镜像或者外部镜像。脚本模式需要在个人目录选

择算法执行脚本和执行目录，且执行脚本在执行目录下，命令模式需要输入执行命令。运行参数是执

行脚本或命令需要的运行参数，可以选择性填写运行算法需要的 CPU和加速卡资源数量。部署类型，

根据镜像框架类型，自主选择。支持的部署类型：

—单机（worker：1），所有框架

—PS/Worker（PS：11000，Worker：11500），框架：tensorflow

—MPI（Worker：11500）,非 paddlepaddle框架

—Master/Worker（Master：1，Worker：11500），框架：pytorch

—Server/Worker（Server：11000，Worker：11500），框架:mxnet

—collective：（Worker：11500），框架:paddlepaddle
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创建算法页面，用户可以使用已发布的算法进行快速创建，点击对应的已发布算法，创建信息会自动

填充，用户可以根据需要，进行修改。
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脚本模式，如果用户未自己选择脚本和目录，平台会将已发布的算法目录，拷贝到用户个人目录，以创

建的算法名称 _版本命名。用户自己选择，则不再进行拷贝，以用户选择为准。
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编辑算法

用户点击【修改】按钮，进入编辑算法界面，除算法名称和版本外，可以根据需要修改相关信息。
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算法列表

用户点击【算法管理】，显示算法信息主列表，同名算法通过主子列表展示，主列表优先显示 beta版本

的算法信息，子列表展示 10条最新的数据，用户可查看全局、自已组内及个人的算法信息。主列表操

作栏有修改、删除、训练、发布管理、发布和取消发布功能。
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用户可以根据条件查询算法信息，查询条件包括：算法的名称、算法的拥有者，以及算法的更新时间范

围。根据条件查询的算法信息，不再以主子列表进行展示，而是分页展示符合条件的查询结果。

算法训练

用户点击【训练】按钮，跳转到创建训练任务界面，并自动填充算法相关信息
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发布算法

用户点击发布按钮，可以发布算法，可以将个人算法发布到组或者全局，发布到组，只有同组成员可以

查看，发布到全局，所有用户都可以查看。只有已创建状态的算法发布时，需要填写发布版本，发布版

本只能是 1到 999999的整数。发布成功后算法状态变为已发布。

取消发布算法

用户可以取消已发布的算法，取消发布的算法，成为个人算法,成功后算法状态变为取消发布。
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算法发布管理

用户点击发布管理按钮或算法名称，进入发布界面>基本信息界面，可以查看算法的详细信息，点击

版本的下拉列表，可以查看同名不同版本的算法详细信息

用户在发布界面，点击发布列表，可以查看同名算法的已发布列表，列表操作包含修改、删除、训练、

发布和取消发布按钮

删除算法

用户可以删除符合条件的算法，已发布和取消发布状态的算法，不支持批量删除。
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进度管理

命令模式的算法，没有进度列表。进度列表，主要针对操作算法目录场景：

—操作类型【创建】：已发布>创建算法，使用已发布的算法，创建新的算法。

—操作类型【编辑】：已发布>创建>创建失败，编辑创建失败的算法；已创建>发布>发布失败，编

辑发布失败的算法。

—操作类型【发布】：已创建>发布，使用已创建算法发布算法；已创建>发布>发布失败>发布,使

用已创建算法发布算法失败后，发布状态为发布失败的算法。

—操作类型【删除】：已发布>删除和取消发布>删除，删除已发布和取消发布状态的算法。
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失败重试

进度管理列表，操作类型：创建、编辑和发布失败的进度，如果状态为失败，可以进行失败重试，再次

进行操作。
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工作流管理

创建工作流

用户点击【创建】，进入创建工作流页面。用户可以根据需要，自己填写工作流信息。工作流创建，主

要有以下步骤

1.基本信息

2.数据处理

3.算法

4.训练处理
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工作流基本信息：用户填写工作流名称、选择资源组和网络类型、运行方式等。

数据处理：用户配置数据相关参数，包括数据来源、数据使用、数据处理等。

工作流算法：用户可以选择“我的算法”和“共享算法”用于该工作流。关于算法内容，可参见算法管

理部分介绍。
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我的算法，只可见本用户创建的算法

共享算法，只可见本用户可见的算法

我的算法，可以在此进行编辑修改，修改操作可参见算法管理的编辑算法。本用户无法修改共享算法。
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配置任务参数信息，可参见任务管理配置介绍
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运行工作流

工作流启动方式：

1.立即运行：创建和编辑工作流时设置为立即启动运行，则完成工作流配置后，该工作流会自动立即

运行

2.非立即运行，待创建完成工作流后，在工作流列表操作栏，手动点击”运行”按钮

3.周期性运行：创建和编辑工作流时设置，或在工作流列表上方选择周期性启动

工作流开始运行

工作流运行完成

工作流运行完成后，可进行编辑该工作流，修改周期运行方式、再次启动或删除操作
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停止/启动工作流

用户可以将运行未完结的工作流停止，停止后，工作流任务以及子任务都会停止，同时也不会再执行

周期性运行；

用户可以启动停止的工作流；

编辑工作流

对符合状态条件的工作流进行编辑，有些信息无法修改，如工作流名称等
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删除工作流

对符合状态条件的工作流进行删除

工作流信息查看

用户可以选择列表中的工作流，点击工作流名称，进入工作流详情页面，查看工作流基本信息、任务配

置信息，以及工作流子任务活动状态
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镜像管理

镜像查询

普通用户点击【镜像管理】，默认显示所有框架下的镜像，普通用户可查看公共、自已组内及个人的镜

像。
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普通用户可以按照镜像框架类型查询，选择一个镜像框架（caffe、tensorflow、mxnet、pytorch、

paddlepaddle、other），显示该镜像框架下的镜像列表信息，显示信息包括框架名称、镜像名称、分享属

性、镜像大小、使用次数、最近使用时间、镜像 tag、上传者、创建时间。
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普通用户可以按照分享属性查询，选择一种分享属性（个人、组、公共），显示该分享属性下的镜像列

表信息。选择个人属性：筛选对应登录账号上传的且属性为个人的镜像，选择组内属性：筛选属性为组

内且属于登录账号所在组的镜像，选择公共：筛选属性为公共的所有镜像。
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普通用户可以按照最近使用时间或镜像大小排序，选择一个排序字段，默认降序排列。
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普通用户可以进行镜像仓库全局模糊查询，在模糊输入框内输入上传者、镜像 tag相关信息，显示符合

模糊搜索信息的所有镜像列表，支持输入即查询显示功能。
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镜像列表支持分页功能展现。
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镜像分享

普通用户点击【镜像管理】，个人和自已组内的镜像上有分享按钮，普通用户可以点击该按钮修改该镜

像的分享属性。普通用户可以修改自已个人的镜像属性，即普通用户可以把个人修改成组内或公共属

性，也可以将以前自己设置的公共属性镜像修改为个人属性。
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取消分享

普通用户点击【镜像管理】，组和公共分类下能看到自己分享的镜像，点击镜像上的取消分享按钮，可

以将自己分享的镜像撤销，重新变成个人镜像。

镜像删除

普通用户点击【镜像管理】，普通用户可以删除个人的镜像，不能删除组内和公共的镜像。
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点击镜像上面的删除按钮，弹出确认信息提示，点击确认，删除该镜像。

普通用户可在传输列表中，查看删除的镜像进度信息。点击进度列表的日志文件图标，可以查看删除

日志。支持单条或者批量删除状态为成功和失败的进度记录。
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导出镜像

普通用户点击【镜像管理】，镜像上有导出按钮，普通用户可以点击该按钮导出镜像 tar包，弹出框内

给出默认导出 tar包名称，用户可自定义修改。
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普通用户可在传输列表中，查看导出的镜像进度信息，点击进度列表的日志文件图标，可以查看删除日

志。如果出现异常，进度列表会显示异常原因。支持单条或者批量删除状态为成功和失败的进度记录。
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导出成功后，可以在用户目录下，查看导出的镜像 tar包。

创建镜像

单击【镜像管理】>【创建】，可以使用 Dockerfile创建镜像
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弹出创建界面，点击文件夹图标

Inspur @2022 Inspur Electronic Information Industry Electronics Co.,Ltd. 75



AIStation

注意：镜像名称和标签需要满足 Docker官方规范，只能包括小写字母、数字、下划线 (_)、连接线 ()、

反斜线 (/)，且只能使用小写字母或数字开头，并且特殊字符（下划线、连接线、反斜线）不能连续使用。

弹出选择 Dockerfile界面，选择 Dockerfile文件或者搜索 Dockerfile文件，点击【确定】
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注意：普通用户创建镜像，需要将 Dockerfile文件放在用户目录下，并且需要在用户目录下单独创建一

个目录，用来存放 Dockerfile文件。

选择完 Dockerfile文件，返回创建界面，显示 Dockerfile文件的相对路径，输入镜像名称，镜像标签，

备注信息，点击【确定】，镜像名称和标签不支持大写。
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注意：镜像名称和标签需要满足 Docker官方规范，只能包括小写字母、数字、下划线 (_)、连接线 ()、

反斜线 (/)，且只能使用小写字母或数字开头，并且特殊字符（下划线、连接线、反斜线）不能连续使用。

确定后，点击【传输列表】，查看创建镜像的进度信息。点击进度列表的日志文件图标，可以查看创建

镜像的日志记录。支持单条或者批量删除状态为成功和失败的进度记录。
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点击日志文件图标，弹出日志界面，显示日志记录信息。如果 Dockerfile编写有问题，日志页面会输出

异常信息，进度条会显示异常原因，同时后台回滚删除相关操作记录，进度状态会置为失败。
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成功后，点击【镜像管理】，显示制作的镜像信息。
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内部导入镜像

点击【镜像管理】>【导入】，弹出导入界面
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默认选择内部导入，点击文件夹图标，普通用户默认进入用户目录，选择镜像 tar、tar.gz或者 tgz包，

内部导入只能导入 docker save保存的镜像包。
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注意：镜像名称和标签需要满足 Docker官方规范，只能包括小写字母、数字、下划线 (_)、连接线 ()、

反斜线 (/)，且只能使用小写字母或数字开头，并且特殊字符（下划线、连接线、反斜线）不能连续使用。

弹出选择镜像文件界面，选择镜像 tar包，点击【确定】
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选择 tar包后，输入镜像名称、镜像标签或备注信息，点击【确定】，镜像名称和标签不支持大写。
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注意：镜像名称和标签需要满足 Docker官方规范，只能包括小写字母、数字、下划线 (_)、连接线 ()、

反斜线 (/)，且只能使用小写字母或数字开头，并且特殊字符（下划线、连接线、反斜线）不能连续使用。

点击【传输列表】，查看导入镜像的进度信息。点击进度列表的日志文件图标，可以查看导入镜像的日

志记录。如果出现异常，进度列表会显示异常原因。支持单条或者批量删除状态为成功和失败的进度

记录。

导入完成，点击【镜像管理】，显示导入的镜像
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外部镜像导入

普通用户点击【镜像管理】，点击【导入】按钮，点击【外部导入】，【下载命令】输入 docker pull镜像

命令，可以去配置的外部 harbor仓库、Docker Hub或者 NGC官方网站复制 pull镜像命令。如果勾选

配置的外部 harbor仓库，则需要输入镜像名称，未勾选，则不需要输入镜像名称。点击【确定】，【传输

列表】可以查看镜像导入进度，同时，点击日志图标，可以查看外部导入镜像的日志记录，如果导入失

败，进度条会显示异常原因。支持单条或者批量删除状态为成功和失败的进度记录。
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注意：外部导入，需要连接外网，拉取的镜像源最好是国内镜像源，如果是国外源，可能会有限制，导

致 pull过程缓慢，需要花费很长时间，严重时，会出现 pull失败现象。
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模型管理

AIStation平台提供了统一的模型管理能力，集中管理在训练任务中得到的模型、用户本地开发的模型、

外部平台输出的模型。模型管理提供统一的导入功能入口，可以方便把本地和外部模型导入到模型管

理系统中。在模型管理中提供在线测试和离线测试两种方式进行模型的测试，测试过程提供详细的日

志信息查看，测试完成后提供统一的模型发布功能，为部署模型做准备。

导入模型

在训练任务完成后，AIStation会自动把模型文件保存到用户家目录中，能够方便地导入模型管理中：

点击【模型管理】>【导入】，进入导入界面。导入主要包括四大部分：基本信息、模型文件、参数信

息、评估信息。

其中名称、版本、场景、开发/训练文件为必填项，界面中标红色标记的均为必填项。其余参数，包括

数据、镜像、脚本、模型参数（batch_size、learning_rate、weight_decay、momentum）、评估信息等可选

填。用户通过选择用户家目录下的开发/训练文件，将该模型文件导入。

示例中用户选择的文件为本次训练任务中得到的模型文件。

导入模型的名称只接受汉字、英文字母、数字、下划线,不能以下划线开头，版本为整数。

导入模型的场景参数，默认内置了 image classification(图像分类)、object detection(物体检测)、semantic

segmentation(语义分割)和 other(其他)四类。可通过更改 yml配置文件，并重启服务，添加或更改。

导入模型的脚本参数只可以选择以.py和.prototxt结尾的脚本文件。

模型参数中 batch_size，learning_rate、weight_decay、momentum可根据实际情况填写。若填写，必须

为数字，其中 batch_size是整数，范围为 [0100000]，其余参数支持的数据精度为小数点前最多 5位，

小数点后最多 16位。

评估信息中的预处理脚本支持任意 linux下的文件，召回率、准确率、精确率、f1值可根据实际情况填

写。若填写，必须为数字，参数精度为数点前最多 5位，小数点后最多 16位。
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点击确定后，进入传输列表。

对于模型较大的文件，传输列表用于展示操作（导入、导出、删除、发布）的进度，同一用户的同类型

操作排队处理。传输列表进度删除，导入失败后二次导入等功能详见【模型传输列表】章节。

对于外部模型的导入（即非本平台训练产生的模型文件），若模型小于 1GB，可通过文件管理上传至用

户家目录，若模型大于 1GB，可通过 xftp登录到后台，传输至用户家目录，然后再将该外部模型导入

模型管理。
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共享模型

模型的共享属性有三种：私有、组、全局。

普通用户点击【模型管理】，普通用户可以共享私有和自已组内模型。

选择要共享的模型，点击右上方【共享】按钮，支持批量操作。

取消共享

取消共享操作和模型共享操作互逆。

普通用户点击【模型管理】，可以将自已共享到组或全局的模型取消共享。支持批量操作。
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删除模型

普通用户点击【模型管理】，普通用户可以删除拥有者是自已的模型。支持批量操作。

点击确定，二次确认后，进入传输列表。

导出模型

普通用户在【模型管理】中，点击导出按钮，并在弹出框中自定义 tar包名称，导出模型 tar包至用户

家目录下。
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模型测试

模型测试分为离线测试和在线测试，离线测试是根据用户自定义的镜像、模型输入、模型文件发起的

测试。在线测试是通过平台内置的 serving引擎发起的测试。下面分别说明两种测试方法。普通用户点

击【模型管理】，点击模型列表中的“发起测试”按钮，发起模型测试任务，用户可在弹出框自定义模

型测试的任务属性。

离线测试

用户可以发起离线测试，用以测试模型的精确度等指标。用户在进入发起模型测试页面后，在属性“测

试类型”下拉框中选择“离线测试”，然后选择相应的测试脚本以及测试数据，点击【启动测试】按钮

进行模型测试任务提交。提交后的模型测试任务将会展示在模型测试实例页面。

【注意事项】：测试脚本中需要手动更改模型加载路径，示例：比如您的模型文件为 my_mnist.h5，你的
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模型测试任务名称为 mnist_test,则模型在启动容器中的路径为/mnist_test/my_mnist.h5。

在模型实例页面会展示模型测试任务列表，每条测试任务后面都有“日志”按钮，点击“日志”按钮，

可以实时查看模型测试任务日志。
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在线测试

用户使用在线模型测试发起 serving服务，需要在发起模型测试时选择“在线测试”选项。平台会暴露

出 8500、8501的映射端口用于 grpc和 restful服务访问。
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当日志显示 serving已经启动时，则证明 serving服务可用，此时可以通过平台向外暴露的端口进行服

务访问。

发布模型

普通用户默认没有发布权限，需要管理员通过用户管理界面赋予该用户模型发布的权限。
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赋权后，该普通用户需要重新登录。点击【模型管理】，选中要发布的模型，点击发布按钮。

点击确定后，二次确认，进入传输列表。

发布成功的模型是一个 tar包，已发布模型可以通过北向接口查询和下载。

现以 100.7.36.88环境为例，将两个北向接口及其操作说明描述如下：

1）已发布模型列表查询

https://100.7.36.88:32002/istorage/v1/openapi/model/publish

接口返回示例：

其中，modelPath为可下载模型的路径；url为下载模型的 http请求。

Inspur @2022 Inspur Electronic Information Industry Electronics Co.,Ltd. 97



AIStation

2）下载模型文件 https://100.7.36.88:32002/istorage/v1/openapi/file/download?filePath=xxxxx

filePath参数传入 1）中返回的 modelPath即可。

操作说明：上述两个北向接口需要传入 token参数。

下载模型文件可以通过 curl命令在后台下载，H参数后传入 token参数，o参数后传入下载路径和名

称。

curl k H “XauthToken:fb4acdc497584a9caa01ccf3542299f6”https:// 100.7.36.88:32002/ istorage/ v1/

openapi/file/download?filePath=/mnt/inspurfs/model/02601156f8474307987c6dc13859311e.tar o /mnt/

inspurfs/userfs/zyh128/02601156f8474307987c6dc13859311e.tar

模型传输列表

进入传输列表的操作有：导入、导出、删除、发布。同一用户同一操作进行排队。

对于模型较大的文件，可以展示操作进度。对于完成、失败、排队的进度，可以点击删除按钮逐条删

除。进行中的进度无法删除。

对于导入失败的进度，提供二次导入操作，且只能操作一次，二次操作作为新的进度展示。

二次导入操作按钮如下：
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模型列表

可以根据名称、状态、导入时间等查询模型列表。模型列表列包括：名称、版本、拥有者、是否测试、

状态、共享、创建时间、操作。可以根据创建时间进行升序或降序排列

名称相同，版本不一样时，会折叠展示

编辑模型

选择模型列表中的一个模型，点击编辑按钮，输入要更改的模型信息，点击确定
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节点管理

节点管理

用户点击【节点管理】页面，可以看到所属资源组的节点列表信息，包括节点名称，状态，计算状态，

IP，节点加速卡的型号，BMC地址，CPU核数，加速卡数，内存，网络类型，交换机名称，docker存

储，所属资源组。

节点数据

用户点击【节点管理】界面，可以看到所属资源组的节点列表信息，如果想看节点详情信息，可以点击

节点名称，跳转到该节点的详情页面。在详情页点击数据标签，可查看节点详情数据信息，包括：节点

名称、IP、数据路径、数据大小、使用次数、使用状态、缓存时间、最近使用时间。
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删除数据

用户可以选择节点内的数据进行删除，只能删除未使用状态的数据集，如果删除使用状态的数据集，则

提示删除失败。如果删除未使用状态的数据集，才会删除成功。如下图:
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节点镜像

用户点击【节点管理】界面，可以看到所属资源组的节点列表信息，如果想看节点缓存的镜像，可以点

击节点名称，跳转到该节点的镜像页面，再点击镜像标签，进入到该节点的镜像列表页面，如下图所示。
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在详情页点击镜像标签，可查看节点详情镜像信息，包括：节点名称、IP、镜像名称、标签、大小、是

否在用、上传者、创建时间。其中是否在用表示当前的镜像正在被任务使用。

删除镜像

平台支持单个或批量删除镜像功能，只能删除未使用的镜像，在用的镜像不能删除。删除成功时，页面

提示操作成功。

节点挂载信息

用户点击【节点管理】界面，可以看到所属资源组的节点列表信息，如果想看节点详情信息，可以点击

节点名称，跳转到该节点的详情页面。在详情页点击挂载信息标签，可查看节点详情挂载信息，包括：

节点名称、IP、挂载路径、文件系统类型、总容量、已使用、剩余。
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故障详情

用户点击【节点管理】界面，可以看到所属资源组的节点列表信息，如果想看节点的故障详情，可以点

击节点名称，进入故障详情界面，查看节点故障信息。

站内信

站内信

该模块目前用来记录所有的系统管理员删除开发环境和训练任务的通知，并且提供实时提醒功能（刷

新频率为 10s）

普通用户登录平台，点击【站内信】或者用户点击右上角的站内信图标，打开站内信页面

显示当前所有未读的站内信信息列表，包括：类型（开发环境运行和删除、训练任务运行、完成、失败

和删除）、内容（开发环境或训练任务的信息）、状态（未读）、到达时间。

可以统一标记为已读。标记已读后，该信息自动不显示。已读信息暂时不提供历史数据查看功能（直接

执行删除操作）。

工具指南

Jupyter Lab简介及常用操作

JupyterLab是一个交互式的开发环境，是 Jupyter Notebook的下一代产品，可以使用它编写 Notebook、

操作终端、编辑MarkDown文本、打开交互模式、查看 csv文件及图片等功能。可以说，JupyterLab是
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开发者们下一阶段更主流的开发环境。JupyterLab支持更加灵活和更加强大的项目操作方式，但具有和

Jupyter Notebooks一样的组件。

打开 Jupyter Lab

当创建的开发环境处于运行状态时，点击具体的开发环境名称，进入 JupyterLab页面后，自动打开

Launcher页面，如下图所示。您可以使用开源支持的所有功能，详细操作指导可参见 JupyterLab官网

文档。

默认文件目录

左侧文件目录默认显示当前用户目录下的文件，如下图所示：
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预置 JupyterExample使用

平台预置的各框架相应算例的 ipynb文件初始都保存在/defaultShare/userdata/jupyterexample目录下，

可以通过文件管理中复制到功能复制到用户目录。
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当相应框架的开发环境创建完成，进入 jupyter页面，打开相应算例，当左下角齿轮图标右侧状态为

Idle时，可依次运行 cell中代码，调试脚本。
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Kernel重启

在使用 JupyterLab时，在页面左下角齿轮图标右边表示 Kernel环境与状态，状态为 Idle时，表示正常；

当为其他状态，可点击齿轮图标进行修改。

镜像组件安装

为了适配 AIStation平台，本文档主要介绍 openssh、JupyterLab和 python组件的安装。若需要安装或

更新相关组件版本，请参考本文的示例。如果基础镜像 (FROM所用镜像)中已安装 python3，可忽略文

档中 python3的安装内容。

注意：JupyterLab必须使用 python3及以上版本，文档中的 Dockerfile只支持 python3的 JupyterLab安

装，不支持 python2。

一. Centos7系统

1.1 Dockerfile安装组件

1.1.1 Dockerfile下载链接：

https://github.com/wjyzzu/inpsurdockerfile/tree/main/base/centos 请下载 Dockerfile 文件，此文件包含

openssh、python3和 JupyterLab组件安装的命令。

1.1.2制作步骤

(1)根据需要，修改 FROM中的基础镜像；建议基础镜像提前上传到 AIStation中。

(2)修改好 Dockerfile，请上传到个人用户目录下。

(3)通过镜像管理创建功能，制作新镜像。

(4)基于制作的镜像，创建开发环境测试。

(5)注意：上述 Dockerfile文件默认 python版本为 3.6.11；若需指定 Jupyterlab版本，请按如下示例修

改：pip–nocachedir install jupyterlab==2.2.9

Inspur @2022 Inspur Electronic Information Industry Electronics Co.,Ltd. 108



AIStation

1.2手动安装组件

1.2.1在线安装

(1)将基础镜像上传至 AIStation。

(2)选择基础镜像创建开发环境，参考 1.1部分 Dockerfile文件，执行安装命令，完成组件安装。

(3)保存镜像。

1.2.2离线安装

若 AIStation平台无法连接外网，可以参考以下方式：

(1)将相关软件安装包或依赖下载完成，上传到用户目录，基于基础镜像创建开发环境，在开发环境中

进行组件的离线安装，最后保存镜像，通过 AIStation平台完成镜像制作。

(2)直接在网络正常的环境中，在线安装组件，以 docker save的方式保存成 tar包，通过 AIStation镜像

管理–内部导入的功能导入到 AIStation中。

下面主要介绍如何下载及安装组件：

1.2.2.1安装 openssh和 openssl

(1)下载安装包和依赖包到指定目录需要安装的组件：

openssh7.4p121.el7.x86_64.rpm

opensshclients7.4p121.el7.x86_64.rpm

opensshserver7.4p121.el7.x86_64.rpm

基于基础镜像，挂载本地目录，创建容器，下载各类组件，示例：

docker run it v /home/inspur/image_components/centos7.4:/home/inspur/image_components /centos7.4 cen

tos:centos7.4.1708 /bin/bash

可以使用如下命令，查看需要 yum安装的组件包

yum list | grep包名

下载离线环境使用的组件：

#openssh

yum install–downloadonly–downloaddir=/home/inspur/image_components/centos7.4/openssh openssh7.4p1

21.el7.x86_64

#openssl

yum install–downloadonly–downloaddir=/home/inspur/image_components/centos7.4/openssl openssl
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(2)安装 openssh和 openssl组件

进入安装包目录安装 openssh

cd /home/wjy/image_components/centos7.4/openssh

rpm ivh .rpm–force–nodeps

安装 openssl

cd /home/wjy/image_components/centos7.4/openssl

rpm ivh .rpm–force–nodeps

–nodeps就是安装时不检查依赖关系

–force就是强制安装

(3)openssh配置

#先新建目录，如果存在，不需要新建

mkdir p /run/sshd

#执行 sshkeygen

/usr/bin/sshkeygen A

#执行配置：

cat /etc/ssh/ssh_config | grep v StrictHostKeyChecking > /etc/ssh/ssh_config.new &&

echo”StrictHostKeyChecking no”» /etc/ssh/ssh_config.new &&

cat /etc/ssh/sshd_config | grep v PermitRootLogin > /etc/ssh/sshd_config.new &&

echo“PermitRootLogin yes”» /etc/ssh/sshd_config.new &&

mv f /etc/ssh/ssh_config.new /etc/ssh/ssh_config &&

mv f /etc/ssh/sshd_config.new /etc/ssh/sshd_config > /dev/null 2>&1;

1.2.2.2安装 JupyterLab

安装 jupyterlab，必须安装 python3和 pip。

(1)安装 python3

yum install–downloadonly–downloaddir=/home/wjy/image_components/centos7.4/python_depends make

zlib zlibdevel bzip2devel openssldevel sqlitedevel readlinedevel gdbmdevel gcc libffidevel

进入到下载的依赖包目录，安装依赖包：

cd /home/wjy/image_components/centos7.4/python_depends

rpm ivh *.rpm–force–nodeps

下载 python tgz包，解压进入目录

cd /home/wjy/image_components/python
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wget https://www.python.org/ftp/python/3.7.6/Python3.7.6.tgz

tar zxvf Python3.7.6.tgz

cd Python3.7.6

./configure

make && make install

#修改配置

mv /usr/bin/python /usr/bin/python27

mv /usr/bin/pip /usr/bin/pip27

ln s /usr/local/bin/python3 /usr/bin/python

ln s /usr/local/bin/pip3 /usr/bin/pip

sed i“s#/usr/bin/python#/usr/bin/python2.7#”/usr/bin/yum

sed i“s#/usr/bin/python#/usr/bin/python2.7#”/usr/libexec/urlgrabberextdown

(2) centos7安装 pip3(若没有安装 pip3再安装)

下载 getpip.py，安装 pip

cd /home/wjy/image_components

wget https://bootstrap.pypa.io/getpip.py

#安装 pip

python getpip.py

(3)安装 JupyterLab

pip install jupyterlab(在线安装)

cd /home/inspur/image_components/jupyterlab

pip3 install–noindex–findlinks=/home/inspur/install_packages/jupyterlab jupyterlab1.2.3py2.py3none

any.whl(离线安装)

jupyter lab–ip=0.0.0.0–nobrowser–allowroot (运行测试，是否安装成功)

(4) jupyter配置

#下载配置文件

wget P /home/ inspur/ image_components/ jupyter_configure https:// raw.githubusercontent.com/Winowang/

jupyter_gpu/master/jupyter_notebook_config.py&&wget P /home/inspur/image_components/jupyter_configure

https://raw.githubusercontent.com/Winowang/jupyter_gpu/master/custom.js

#拷贝配置文件

mkdir /etc/jupyter && cp rf /home/inspur/image_components/jupyter_configure/* /etc/jupyter
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二. Ubuntu系统

2.1 Dockerfile安装组件

2.1.1 Dockerfile文件内容

Dockerfile下载链接：https://github.com/wjyzzu/inpsurdockerfile/tree/main/base/ubuntu

2.1.2制作步骤

(1)根据需要，修改 FROM中的基础镜像；建议基础镜像提前上传到 AIStation中。

(2)修改好 Dockerfile，请上传到个人用户目录下。

(3)通过镜像管理创建功能，制作新镜像。(4)基于制作的镜像，创建开发环境测试。

(5)注意：上述 Dockerfile文件默认 python版本为 3.6.11；

若需指定 jupyterlab版本，请按如下示例修改：

pip–nocachedir install jupyterlab==2.2.9

2.2手动安装组件

2.2.1在线安装

(1)将基础镜像上传至 AIStation。

(2)选择基础镜像创建开发环境，参考上述 Dockerfile文件，执行安装命令，完成组件安装。

(3)保存镜像。

2.2.2离线安装

若 AIStation平台无法连接外网，可以参考以下方式：

(1)将相关软件安装包或依赖下载完成，上传到用户目录，基于基础镜像创建开发环境，在开发环境中

进行组件的离线安装，最后保存镜像，通过 AIStation平台完成镜像制作。

(2)直接在网络正常的环境中，在线安装组件，以 docker save的方式保存成 tar包，通过 AIStation镜像

管理–内部导入的功能导入到 AIStation中。

下面主要介绍如何下载及安装组件：

2.2.2.1安装 openssh和 openssl

(1)依赖包存放目录（ubuntu离线安装包存放路径，在线安装忽略）
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/var/cache/apt/archives

(2)查看依赖包

aptget update

aptcache depends packname

(3)查看安装包版本

sudo aptcache madison opensshclient

(4)下载安装包和依赖包，进入一个干净的镜像中

进入 ubuntu镜像/var/cache/apt/archives移除不需要的文件,然后下载所有依赖文件，下载完后，拷贝到

自己的组件目录/home/inspur/image_components/ubuntu18.04/openssh

（根据需要修改）

aptget install d apt- cache depends openssh- server=1:7.2p2-4 | grep Depends | grep -v

debconf-2.0 | cut -d: -f2 |tr -d "<>"

(5)安装 openssh和 openssl组件

#进入目录

cd /home/inspur/image_components/ubuntu18.04/openssh

进行安装

dpkg i *deb

(6)修复安装依赖问题 (出问题执行)

aptget f install

(7)openssh配置

#先新建目录，如果存在，不需要新建

mkdir p /run/sshd

#执行 sshkeygen

/usr/bin/sshkeygen A

#执行配置：

cat /etc/ssh/ssh_config | grep v StrictHostKeyChecking > /etc/ssh/ssh_config.new && echo”StrictHostK

eyChecking no”» /etc/ssh/ssh_config.new && cat /etc/ssh/sshd_config | grep v PermitRootLogin > /etc/

ssh/sshd_config.new && echo “PermitRootLogin yes”» /etc/ssh/sshd_config.new && mv f /etc/ssh/

ssh_config.new /etc/ssh/ssh_config && mv f /etc/ssh/sshd_config.new /etc/ssh/sshd_config > /dev/null

2>&1;

2.2.2.2安装 jupyter
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(1)安装 python3

进入干净镜像，下载依赖包

aptget install y buildessential libncurses5dev libgdbmdev libnss3dev libssldev libreadlinedev libffidev

zlib1gdev libsqlite3dev

安装所有依赖包：

cd /home/wjy/image_components/ubuntu18.04/python_depends

dpkg i *deb

下载 python tgz包（如下为 3.7.6版本），解压进入

cd /home/wjy/image_components/python

wget https://www.python.org/ftp/python/3.7.6/Python3.7.6.tgz

tar zxvf Python3.7.6.tgz

cd Python3.7.6

./configure

make && make install

#修改配置 mv /usr/bin/python /usr/bin/python27

mv /usr/bin/pip /usr/bin/pip27

ln s /usr/local/bin/python3 /usr/bin/python

ln s /usr/local/bin/pip3 /usr/bin/pip

(2)安装 pip

离线安装：

下载 getpip.py，安装 pip

cd /home/wjy/image_components

wget https://bootstrap.pypa.io/getpip.py

#安装 pip

python getpip.py

(3)安装 jupyter

pip install jupyterlab(在线安装)

cd /home/inspur/image_components/jupyterlab (进入该目录，离线安装，如果需要最新，就联网下载最新

离线包)

pip3 install –noindex –findlinks=/home/wjy/install_packages/jupyterlab jupyterlab1.2.3py2.py3none

any.whl（离线安装）
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jupyter lab–ip=0.0.0.0–nobrowser–allowroot（运行测试，是否安装成功）

(4)jupyter配置

离 线 配 置：# 下 载 配 置 文 件 wget P / home/ inspur/ image_components/ jupyter_configure https://

raw.githubusercontent.com/Winowang/jupyter_gpu/master/jupyter_notebook_config.py && wget P /home/

inspur/ image_components/ jupyter_configure https:// raw.githubusercontent.com/ Winowang/ jupyter_gpu/

master/custom.js

#拷贝配置文件

mkdir /etc/jupyter && cp rf /home/inspur/image_components/jupyter_configure/* /etc/jupyter

镜像制作手册

一. 基础镜像

基础镜像都需要安装 cuda、cudnn等深度学习必备组件，如果所制作的镜像对操作系统版本（官方镜像

操作系统都是最新的）、cudnn版本没有要求，以及要求操作系统是 ubuntu系统，都可以去 NGC官网，

下载指定 cuda版本的基础镜像，参考 1.1章节。

如果镜像的操作系统版本为 centos，或指定 cuda、cudnn版本，NGC官方没有该基础镜像，则需要自

制符合指定操作系统或 cuda版本的基础镜像，具体参考 1.2章节。

注意：制作镜像，需要在联网环境下在线制作。由于与组件相关的依赖包较多，不推荐下载安装包离线

安装的方式。本文以在线制作镜像为主，提供离线下载安装组件的命令。

由于镜像中的操作系统都是MINI版，一般在线安装定制组件时，一些共享库或者组件依赖包不会被自

动安装。在实际镜像制作过程中，可参考本文档安装所需的共享库或依赖包。若遇到难以解决的问题

请联系我们。

通过 Dockerfile制作镜像，如果没有最终失败，请忽略在线制作镜像时输出的红色内容，这不影响最终

制作的镜像。

本文档，以某客户定制镜像制作作为示例，定制要求：

操作系统：centos7.4

numpy==1.15.4

opencvpython==3.4.3.18

tenserflowgpu==1.8.0

Keras==2.2.4

python3.6.6
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cudnn 7.0

cuda9.0

1.1 NGC官方基础镜像

Ubuntu系统的 cuda基础镜像，请在 NGC官方网站下载，一般不需要单独制作，单独制作只针对 centos

版本。

NGC官方基础镜像下载地址：

https://ngc.nvidia.com/catalog/containers/nvidia:cuda/tags

点击 Pull Tag获取 pull镜像命令，下载需要的基础镜像：docker pull nvcr.io/nvidia/cuda:9.0cudnn7devel

centos7
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1.2自制带 cuda的基础镜像

由于客户定制的镜像，指定了操作系统，NGC官方镜像没有该基础镜像，需要自制基础镜像。

1.2.1下载 Dockerfile

下载指定版本的 cuda和操作系统的 Dockerfile和 cuda.repo，然后再修改 Dockerfile.

https://gitlab.com/nvidia/containerimages/cuda//tree/master/dist（需要翻墙，才能访问）

点击 centos7进入 cuda版本选择，选择 cuda9.0
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下载后，如图所示：
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gitlab cuda9.0下面，有 base、devel、runtime目录，我们需要将每个下面的 Dockerfile文件，汇总成一

个 Dockerfile文件，制作一个最全的 cuda镜像，防止镜像使用 GPU训练时出现问题。base、devel和

runtime官方解释，如下：

CUDA images come in three flavors and are available through the NVIDIA public hub repository.

base: starting from CUDA 9.0, contains the bare minimum (libcudart) to deploy a prebuilt CUDA application.

Use this image if you want to manually select which CUDA packages you want to install. runtime: extends the

base image by adding all the shared libraries from the CUDA toolkit. Use this image if you have a prebuilt

application using multiple CUDA libraries. devel: extends the runtime image by adding the compiler toolchain,

the debugging tools, the headers and the static libraries. Use this image to compile a CUDA application from

sources.

1.2.2修改 Dockerfile

将 cuda9.0下面的所有 Dockerfile汇总成一个 Dockerfile，重复内容，只保留一份，汇总后的 Dockerfile

内容，如下：

Dockerfile文件：

FROM centos:centos7.4.1708 #替换定制的操作系统版本，参考 1.2.3

LABEL maintainer“NVIDIA CORPORATION cudatools@nvidia.com”

RUN NVIDIA_GPGKEY_SUM=d1be581509378368edeec8c1eb2958702feedf3bc3d17011adbf24efacce4ab5

&& \
curl fsSL https://developer.download.nvidia.com/compute/cuda/repos/rhel7/x86_64/7fa2af80.pub | sed‘/^Ver

sion/d’> /etc/pki/rpmgpg/RPMGPGKEYNVIDIA && \
echo“$NVIDIA_GPGKEY_SUM /etc/pki/rpmgpg/RPMGPGKEYNVIDIA”| sha256sum c–strict 

COPY cuda.repo /etc/yum.repos.d/cuda.repo

ENV CUDA_VERSION 9.0.176

ENV CUDA_PKG_VERSION 90$CUDA_VERSION1

RUN yum install y \
cudacudart$CUDA_PKG_VERSION && \
ln s cuda9.0 /usr/local/cuda && \
rm rf /var/cache/yum/*

#nvidiadocker 1.0
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LABEL com.nvidia.volumes.needed=“nvidia_driver”

LABEL com.nvidia.cuda.version=“${CUDA_VERSION}”

RUN echo“/usr/local/nvidia/lib”» /etc/ld.so.conf.d/nvidia.conf && \
echo“/usr/local/nvidia/lib64”» /etc/ld.so.conf.d/nvidia.conf

ENV PATH /usr/local/nvidia/bin:/usr/local/cuda/bin:${PATH}

ENV LD_LIBRARY_PATH /usr/local/nvidia/lib:/usr/local/nvidia/lib64

#nvidiacontainerruntime

ENV NVIDIA_VISIBLE_DEVICES all

ENV NVIDIA_DRIVER_CAPABILITIES compute,utility

ENV NVIDIA_REQUIRE_CUDA“cuda>=9.0”

#runtime

RUN yum install y \
cudalibraries$CUDA_PKG_VERSION \
cudacublas909.0.176.41 && \
rm rf /var/cache/yum/*

#cudnn（替换指定的 cudnn版本，默认的是最新的，替换参考 1.2.4）

ENV CUDNN_VERSION 7.6.0.64

LABEL com.nvidia.cudnn.version=“${CUDNN_VERSION}”

#cuDNN license: https://developer.nvidia.com/cudnn/license_agreement

RUNCUDNN_DOWNLOAD_SUM=90659ea77734b7b671afe930c9898d21a13b888998f1dd3940cc57d6b2f29b86

&& \
curl fsSL http:// developer.download.nvidia.com/ compute/ redist/ cudnn/ v7.6.0/ cudnn9.0linuxx64

v7.6.0.64.tgz O && \
echo “$CUDNN_DOWNLOAD_SUM cudnn9.0linuxx64v7.6.0.64.tgz”| sha256sum c  && \ tar –

nosameowner xzf cudnn9.0linuxx64v7.6.0.64.tgz C /usr/local–wildcards ’cuda/lib64/libcudnn.so.*’

&& \
rm cudnn9.0linuxx64v7.6.0.64.tgz && \
ldconfig

#devel

RUN rm rf /usr/local/cuda9.0/include && \
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yum install y \
cudalibrariesdev$CUDA_PKG_VERSION \
cudanvmldev$CUDA_PKG_VERSION \
cudaminimalbuild$CUDA_PKG_VERSION \
cudacommandlinetools$CUDA_PKG_VERSION \
cudacore909.0.176.31 \
cudacublasdev909.0.176.41 && \
rm rf /var/cache/yum/*

ENV LIBRARY_PATH /usr/local/cuda/lib64/stubs

1.2.3替换 FROM基础镜像

Dockerfile中的 FROM操作系统镜像，换成自己需要的操作系统，操作系统镜像下载地址和查看操作

系统镜像标签和版本地址如下：

https://hub.docker.com/

在搜索框输入 centos,点击第一个官方 centos，进入寻找需要的操作系统版本，替换 FROM部分内容。
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1.2.4替换 cudnn（如果没有指定版本，忽略该部分内容）

由于官方 cudnn中的 Dockerfile中，cudnn都是最新的，如果需要指定版本，需要自己手动查找和修改

该部分内容。

查看自己指定的 cudnn版本链接：https://developer.nvidia.com/rdp/cudnnarchive
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点击下载，查看版本号:
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1.2.4.1在线 cudnn

将 #cudnn部分修改为如下内容

#cudnn

ENV CUDNN_VERSION 7

LABEL com.nvidia.cudnn.version=“${CUDNN_VERSION}”

#cuDNN license: https://developer.nvidia.com/cudnn/license_agreement

RUN curl fsSL http:// developer.download.nvidia.com/ compute/ redist/ cudnn/ v7.0.5/ cudnn9.0linuxx64

v7.tgz O && \
tar–nosameowner xzf cudnn9.0linuxx64v7.tgz C /usr/local–wildcards ’cuda/lib64/libcudnn.so.*’

&& \
rm cudnn9.0linuxx64v7.tgz && \
ldconfig

1.2.4.2离线 cudnn

如果上述在线下载出现问题，或者比较缓慢，可以使用离线 cudnn，先下载 cudnn tar 包，然后和

Dockerfile文件放到一起。

然后将 Dockerfile中的 #cudnn修改如下内容

#cudnn

ENV CUDNN_VERSION 7

LABEL com.nvidia.cudnn.version=“${CUDNN_VERSION}”

#cuDNN license: https://developer.nvidia.com/cudnn/license_agreement

COPY cudnn9.0linuxx64v7.tgz /home/cudnn9.0linuxx64v7.tgz

RUN tar–nosameowner xzf /home/cudnn9.0linuxx64v7.tgz C /usr/local && \
rm /home/cudnn9.0linuxx64v7.tgz && \
ldconfig

1.2.5其它部分修改

#devel RUN部分添加 rm rf /usr/local/cuda9.0/include && \，避免制作失败，根据 cuda版本，修改该

部分的 cuda版本。
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1.2.6在线制作 cuda基础镜像

#进入 Dockerfile目录

cd /home/wjy/Dockerfile/cuda9.0wjy

#build Dockerfile

docker build t centos7.4cuda9.0cudnn7.0baseinspur:latest .
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报红内容，忽略，不影响安装，如果介意，修改 cuda.repo中的 gpgcheck=0，同时在 Dockerfile最后一

个 RUN中添加 rpm–import /etc/pki/rpmgpg/RPMGPGKEYCentOS7 && \，解决该问题。
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1.2.7离线下载 RUN安装的 cuda组件（如果在线制作顺利，忽略该部分）

1.2.7.1离线下载 cuda组件

Dockerfile在线制作过程中，如果网络环境不太好，可能导致在线制作时间特别长或者制作失败。可以

离线 Dockerfile RUN中 yum在线安装的组件，然后，修改 Dockerfile,制作好后，再在制作的镜像中，

离线安装这些组件。

在 linux下新建一个目录，用来下载离线 cuda组件：

在终端执行如下命令：

CUDA_VERSION=9.0.176

CUDA_PKG_VERSION=90𝐶𝑈𝐷𝐴𝑉 𝐸𝑅𝑆𝐼𝑂𝑁 −1𝑦𝑢𝑚𝑖𝑛𝑠𝑡𝑎𝑙𝑙−−𝑑𝑜𝑤𝑛𝑙𝑜𝑎𝑑𝑜𝑛𝑙𝑦−−𝑑𝑜𝑤𝑛𝑙𝑜𝑎𝑑𝑑𝑖𝑟 =
/ℎ𝑜𝑚𝑒/𝑤𝑗𝑦/𝐷𝑜𝑐𝑘𝑒𝑟𝑓𝑖𝑙𝑒/𝑐𝑜𝑚𝑝𝑜𝑛𝑒𝑛𝑡𝑠𝑐𝑢𝑑𝑎 − 𝑐𝑢𝑑𝑎𝑟𝑡−CUDA_PKG_VERSION cudalibraries

𝐶𝑈𝐷𝐴𝑃 𝐾𝐺𝑉 𝐸𝑅𝑆𝐼𝑂𝑁𝑐𝑢𝑑𝑎−𝑐𝑢𝑏𝑙𝑎𝑠−9−0−9.0.176.4−1𝑐𝑢𝑑𝑎−𝑙𝑖𝑏𝑟𝑎𝑟𝑖𝑒𝑠−𝑑𝑒𝑣−CUDA_PKG_VERSION

cudanvmldev𝐶𝑈𝐷𝐴𝑃 𝐾𝐺𝑉 𝐸𝑅𝑆𝐼𝑂𝑁𝑐𝑢𝑑𝑎 − 𝑚𝑖𝑛𝑖𝑚𝑎𝑙 − 𝑏𝑢𝑖𝑙𝑑−CUDA_PKG_VERSION cuda

commandlinetools$CUDA_PKG_VERSION cudacore909.0.176.31 cudacublasdev909.0.176.41
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1.2.7.2修改 Dockerfile

FROM centos:centos7.4.1708

LABEL maintainer“NVIDIA CORPORATION cudatools@nvidia.com”

RUN NVIDIA_GPGKEY_SUM=d1be581509378368edeec8c1eb2958702feedf3bc3d17011adbf24efacce4ab5

&& \
curl fsSL https://developer.download.nvidia.com/compute/cuda/repos/rhel7/x86_64/7fa2af80.pub | sed‘/^Ver

sion/d’> /etc/pki/rpmgpg/ RPMGPGKEYNVIDIA && \
echo“$NVIDIA_GPGKEY_SUM /etc/pki/rpmgpg/RPMGPGKEYNVIDIA”| sha256sum c–strict 

COPY cuda.repo /etc/yum.repos.d/cuda.repo

ENV CUDA_VERSION 9.0.176

ENV CUDA_PKG_VERSION 90$CUDA_VERSION1

RUN yum install y \
cudacudart$CUDA_PKG_VERSION && \
ln s cuda9.0 /usr/local/cuda && \
rm rf /var/cache/yum/*

#nvidiadocker 1.0

LABEL com.nvidia.volumes.needed=“nvidia_driver”

LABEL com.nvidia.cuda.version=“${CUDA_VERSION}”

RUN echo“/usr/local/nvidia/lib”» /etc/ld.so.conf.d/nvidia.conf && \
echo“/usr/local/nvidia/lib64”» /etc/ld.so.conf.d/nvidia.conf

ENV PATH /usr/local/nvidia/bin:/usr/local/cuda/bin:${PATH}

ENV LD_LIBRARY_PATH /usr/local/nvidia/lib:/usr/local/nvidia/lib64

#nvidiacontainerruntime

ENV NVIDIA_VISIBLE_DEVICES all

ENV NVIDIA_DRIVER_CAPABILITIES compute,utility

ENV NVIDIA_REQUIRE_CUDA“cuda>=9.0”

#runtime

#RUN yum install y \
#cudalibraries$CUDA_PKG_VERSION \
#cudacublas909.0.176.41 && \
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rm rf /var/cache/yum/*

#cudnn

ENV CUDNN_VERSION 7

LABEL com.nvidia.cudnn.version=“${CUDNN_VERSION}”

#online cuda

#cuDNN license: https://developer.nvidia.com/cudnn/license_agreement

#RUN curl fsSL http:// developer.download.nvidia.com/compute/ redist/ cudnn/v7.0.5/ cudnn9.0linuxx64

v7.tgz O && \
#tar–nosameowner xzf cudnn9.0linuxx64v7.tgz C /usr/local–wildcards ’cuda/lib64/libcudnn.so.*’

&& \
#rm cudnn9.0linuxx64v7.tgz && \
#ldconfig

#offline cudnn

#cuDNN license: https://developer.nvidia.com/cudnn/license_agreement

COPY cudnn9.0linuxx64v7.tgz /home/cudnn9.0linuxx64v7.tgz

RUN tar–nosameowner xzf /home/cudnn9.0linuxx64v7.tgz C /usr/local && \
rm /home/cudnn9.0linuxx64v7.tgz && \
ldconfig

#devel

#RUN rm rf /usr/local/cuda9.0/include && \
#yum install y \
#cudalibrariesdev$CUDA_PKG_VERSION \
#cudanvmldev$CUDA_PKG_VERSION \
#cudaminimalbuild$CUDA_PKG_VERSION \
#cudacommandlinetools$CUDA_PKG_VERSION \
#cudacore909.0.176.31 \
#cudacublasdev909.0.176.41 && \
rm rf /var/cache/yum/*

ENV LIBRARY_PATH /usr/local/cuda/lib64/stubs

1.2.7.3进入 build后的基础镜像中，离线安装下载的 cuda组件
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cd /home/wjy/Dockerfile/cuda9.0wjy

#build镜像

docker build t centos7.4cuda9.0cudnn7.0baseinspur:latest .

#挂载 cuda组件目录，进入镜像，安装 cuda组件

docker run it v /home/wjy:/home/wjy centos7.4cuda9.0cudnn7.0baseinspur:latest bash

#在镜像中，进入 cuda组件目录

cd /home/wjy/components

#安装组件

rpm ivh *.rpm–force–nodeps

#安装成功后，保存镜像

docker commit容器 ID centos7.4cuda9.0cudnn7.0baseinspur:latest

1.2.8验证基础镜像

在装有 GPU的环境，运行如下命令验证：

docker run it – runtime=nvidia e NVIDIA_VISIBLE_DEVICES=1 centos7.4cuda9.0cudnn7.0base

inspur:latest bash

二. 安装组件

安装组件，可以参照文档中的 Dockerfile示例，编写安装定制组件的 Dockerfile,将 FROM换成上面制

作的基础镜像，然后在 RUN中执行安装定制组件命令，Dockerfile RUN安装命令比较简单，不再详述。

Dockerfile下载地址：
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https://github.com/wjyzzu/inpsurdockerfile/tree/main/customization/centos7.4

2.1安装 python3

python离线包下载地址：

https://www.python.org/downloads/source/

2.1.1在本地服务器下载 python3.6.6安装包：

cd /home/wjy

wget https://www.python.org/ftp/python/3.6.6/Python3.6.6.tgz
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2.1.2挂载/home/wjy目录到容器：

docker run i t v /home/wjy:/home/wjy centos7.4cuda9.0cudnn7.0baseinspur:latest /bin/bash

2.1.3安装 python3.6

docker exec i t容器 ID /bin/bash #进入基础镜像容器

yum y install make zlib zlibdevel bzip2devel openssldevel sqlitedevel readlinedevel gdbmdevel gcc libffi

devel

tar zxvf /home/wjy/Python3.6.6.tgz C /home/wjy

cd /home/wjy/Python3.6.6

./configure

make && make install

mv /usr/bin/python /usr/bin/python27

mv /usr/bin/pip /usr/bin/pip27

ln s /usr/local/bin/python3 /usr/bin/python

ln s /usr/local/bin/pip3 /usr/bin/pip

2.1.4修改配置文件

可使用如下快捷命令：

sed i“s#/usr/bin/python#/usr/bin/python2.7#”/usr/bin/yum

sed i“s#/usr/bin/python#/usr/bin/python2.7#”/usr/libexec/urlgrabberextdown

source /etc/profile

python V

2.2安装 tensorflow

tensorflow版本号查看和下载地址：https://pypi.org/project/tensorflowgpu/1.8.0/
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直接粘贴下载命令，在镜像中进行在线安装，或者查看历史版本，找到自己要安装的版本。

2.2.1安装

在线安装如果总是失败或者网速过慢，可以使用 pip download下载离线包，然后再进行安装。

在线安装：

pip install tensorflowgpu==1.8.0–user–defaulttimeout=10000–ignoreinstalled–upgrade

离线下载：

pip download tensorflowgpu==1.8.0 d /home/wjy/tiantanuserimage/tensorflowgpu1.8.0

离线加在线安装：

pip install–findlinks=/home/wjy/tiantanuserimage/tensorflowgpu1.8.0 tensorflow_gpu1.8.0cp36cp36m

manylinux1_x86_64.whl

完全离线安装：

pip install–nodeindex–findlinks=/home/wjy/tiantanuserimage/tensorflowgpu1.8.0tensorflow_gpu1.8.0

cp36cp36mmanylinux1_x86_64.whl

2.2.2查看版本

pip list |grep tensorflow
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2.3安装 opencv

opencv查看版本和下载地址：https://pypi.org/project/opencvpython/3.4.3.18/

2.3.1安装

在线安装：

pip install opencvpython==3.4.3.18–user–defaulttimeout=10000–ignoreinstalled–upgrade

离线下载：

pip download opencvpython==3.4.3.18 d /home/wjy/tiantanuserimage/opencv3.4.3

离线安装：

pip install –findlinks=/home/wjy/tiantanuserimage/opencv3.4.3 opencv_python3.4.3.18cp27cp27mu

manylinux1_x86_64.whl

2.3.2查看版本

pip list |grep opencv*

2.3.3安装 opencv共享库

由于使用 pip安装 opencv后，并不会自动安装 opencv共享库，需要手动安装，不然 python import cv2

时会报错。共享库：libSM.so.6, libXrender.so.1, libXext.so.6

yum whatprovides libSM.so.6 libXrender.so.1 libXext.so.6
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在线安装：

yum install y libSM libXrender libXext–setopt=protected_multilib=false

离线安装：

yum install –downloadonly –downloaddir=/home/wjy/opencvshare libSM1.2.22.el7.x86_64 libXrender

0.9.101.el7.x86_64 libXext1.3.33.el7.x86_64

#安装

cd /home/wjy/opencvshare

rpm ivh *.rpm–force–nodeps

2.4安装 Keras

Keras查看版本和下载地址：https://pypi.org/project/Keras/2.2.4/

2.4.1安装

在线安装：

pip install Keras==2.2.4–user–defaulttimeout=10000–ignoreinstalled–upgrade
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离线下载：

pip download Keras==2.2.4 d /home/wjy/tiantanuserimage/keras2.2.4

离线安装：

pip install–noindex–findlinks=/home/wjy/tiantanuserimage/keras2.2.4 Keras2.2.4py2.py3noneany.whl

2.4.2查看版本

pip list |grep Keras*

2.5安装 numpy

numpy查看版本和下载地址：https://pypi.org/project/numpy/1.15.4/

2.5.1安装

在线安装：

pip install numpy==1.15.4–user–defaulttimeout=10000

离线下载：

pip download numpy==1.15.4 d /home/wjy/tiantanuserimage/numpy1.15.4

离线安装：

pip install–noindex–findlinks=/home/wjy/tiantanuserimage/numpy1.15.4 numpy1.15.4cp36cp36m

manylinux1_x86_64.whl

2.5.2查看版本

三. 配置适配平台的组件

按照《镜像组件安装手册》安装 openssh、openssl、jupyter组件；如果使用 Dockerfile文件制作镜像，

可以将《镜像组件安装手册》里面的 Dockerfile 内容合并到该文档的 Dockerfile 文件中，然后使用

Dockerfile进行在线制作。

可视化功能

在开发环境和任务管理模块 AIStation提供主流框架模型可视化的功能。下面主要介绍可视化功能如何

使用:
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任务管理可视化

在任务管理模块，单机/分布式类型的任务有可视化功能。

Caffe框架支持 Netscope网络结构可视化以及 caffe训练过程可视化；

Tensorflow、Mxnet、Pytorch框架是基于 TensorBoard可视化工具实现可视化功能；PaddlePaddle框架是

基于的 VisualDL工具。

在任务训练过程中查看或者任务训练完成后，通过点击可视化按钮，进入可视化页面。下面通过选择

完成的任务介绍可视化功能。

Caffe可视化

caffe网络结构可视化

可视化任务—创建

点击可视化按钮，打开 Netscope标签页，开始创建 Caffe可视化任务。

Netscope

进入文件管理系统，打开 Caffe的网络结构文件（train_lenet.prototxt），复制全文；在左侧输入框内粘贴

全文，键入 shift+enter，得到网络结构。
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caffe训练过程可视化

可视化任务—创建

点击训练过程可视化按钮，开始创建 Caffe训练过程可视化。

可视化

弹出训练过程可视化窗口，查看训练时间，损失率，学习率。
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TensorFlow可视化

可视化任务—创建

点击可视化按钮，开始创建 TensorFlow可视化任务。

选择启动文件夹

单击需要打开的可视化文件夹。

TensorBoard

打开 TensorBoard标签页，展示 TensorFlow可视化信息。
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其它框架的任务可视化可参考“TensorFlow可视化”章节

开发环境可视化

在开发环境模块，当创建的开发环境运行时，您可以选择相应的可视化工具，如下图：

在开发环境，AIStation默认提供这三种可视化工具，使用 Tensorbard工具时，请选择正确的日志文件；

Netscope可视化工具的使用与任务管理一样，参考上述内容。

Visdom工具是针对 Pytorch框架任务的可视化，当使用此可视化工具时，请确认所创建的开发环境是

基于 Pytorch框架镜像创建的，具体使用方式请参考如下介绍：

1.示例 demo.py文件地址：‘/{username}/ visualization/visdom/demo.py’；

2.创建基于 Pytorch框架镜像的开发环境；

3.打开 Visdom可视化工具；

4.修改 demo.py文件中 hostname和端口号与 Visdom可视化工具所打开网页一致；

5.在开发环境 shell终端中执行 python demo.py命令，运行 demo示例，即可在 Visdom打开的页面查看

此 demo的可视化。
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PyCharm对接 AIStation开发环境

以下示例所用 PyCharm版本：PyCharm版本 2018.3 (Professional Edition)

AIStation开发环境 ssh服务运行正常，对应 ip：10.151.11.53；端口：54963；密码：939549。

1.Pycharm配置

打开 pycharm，选择 Tools > Deployment > Configuration…

点击左上角加号，选择 SFTP
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输入配置名称：

在右侧的 Connection页面中，Type选择为 SFTP，对应 Host和 Post输入在第 2步中得到的 ip、端口。

在 Password处输入在第 2步中得到的密码。
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点击”Test Connectioin”按钮，测试连接。显示连接成功。
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此时连接配置完成。

2.通过 SSH连接到开发环境

打开 pycharm，选择 View>Tool Windows>Terminal。
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此时 pycharm中出现命令行窗口。

选择菜单 Tools>Start SSH session…
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在弹出的窗口中选择刚才的配置：

查看刚才的命令行窗口，已经成功连接至 AIStation开发环境所在的容器。
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3.配置 Remote Debug

打开 pycharm，选择 Tools > Deployment > Configuration…

选择之前配置的 DevelopmentEnv的 Server。点击Mappings。
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点击”文件夹”图标，分别选择本地和远端的路径。
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Local path设置为本地代码所在的路径。

Deployment path设置为 AIStation开发环境中，代码所在的路径。

如图中所设置。

在 pycharm对应的代码文件或工程文件夹点击右键，选择 Deployment>Upload to…
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在弹出的对话框中选择，之前创建的 Server配置”DevelopmentEnv”。

Inspur @2022 Inspur Electronic Information Industry Electronics Co.,Ltd. 152



AIStation

出现以下提示，代表本地的代码文件已经上传至 AIStation开发环境对应的目录中。

查看开发环境：
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4.开发环境配置相关 debug包

在安装了 pycharm的操作系统中可以找到 Debug包。

MacOS中对应路径：

/Applications/PyCharm.app/Contents/debugeggs/pycharmdebugpy3k.egg

/Applications/PyCharm.app/Contents/debugeggs/pycharmdebug.egg

Windows中对应路径：

Pycharm安装目录下 /debugeggs/pycharmdebugpy3k.egg

Pycharm安装目录下 /debugeggs/pycharmdebug.egg

pycharmdebug.egg和 pycharmdebugpy3k.egg分别对应本地 python解释器为 python2和 python3的情

况。

例如需要调试 Python3的程序，那么将 pycharmdebugpy3k.egg拷贝至开发环境中 (通过 scp命里或

xftp、FileZilla等工具可以上传)。

scp P 46313 pycharmdebugpy3k.egg root@10.151.11.53:/home/zhaorenming/DevelopmentEnv
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在开发环境中，运行 easy_install pycharmdebugpy3k.egg进行安装。

运行 pip install pydevd

5.配置 Remote debug

点击 Run>Edit Configurations…

在弹出的对话框中点击左上角”+”号。选择”Python Remote Debug”。
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将这个 Configuration命名为 DevelopymentDbg,在 Local host name处填写本地的 ip地址，在 port处填

写一个本地未被占用的端口。

Inspur @2022 Inspur Electronic Information Industry Electronics Co.,Ltd. 156



AIStation

之后复制红框中的两句代码，加入到程序中。
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点击红框所示的下拉菜单，选择刚刚创建的 DevelopmentDbg。之后点击绿色的 debug图标按钮。

当控制台出现”Waiting for process connection…Connected to pydev debugger”时，进入到开发环境进行

操作。
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进入开发环境，运行 python3 uncompress.py。

此时 pycharm中显示如下，程序在第一个断点处停止，可以开始远程调试。

VSCode对接 AIStation开发环境

若要在 VSCode中远程编辑调试开发环境中的文件，可利用 VSCode的两个插件实现：Remotessh或者

Remote VSCode。

下面示例所用 VSCode版本：1.53.2
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Windows系统：win10（已自带安装 ssh）

开发环境 ssh服务运行正常。

Remotessh插件

1.下载安装插件

如下图所示：

2.点击 Remote Explorer,添加远程环境

如下图所示：

将开发环境 ssh连接命令复制到上图所示“3”所处位置；
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确认输入正确，输入“Enter”之后，如下图所示，一般选择个人用户目录下的配置文件:

建议先打开配置文件，修改此环境名称，保存配置文件并刷新。
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3.连接到远程环境

点击远程环境名称，连接远程环境：

选择远程环境的系统类型：

输入远程环境的密码，等待远程环境自动安装相应依赖：

依赖安装完成后，远程环境连接成功：
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4.远程调试代码

下面以运行 python文件为例，其他语言请自行查阅资料。本地和开发环境都需要安装相应的插件并完

成相应配置：

5.免密配置

为解决每次输入密码的麻烦，可将本地电脑个人用户目录.ssh文件下公钥放到远程环境中。若本地服务

器.ssh目录没有此文件，可用 sshkeygen命令生成。
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将 id_rsa.pub复制到开发环境中，在开发环境中执行 cat id_rsa.pub » /root/.ssh/authorized_keys即可。

Rmate插件

1.下载安装插件

如下图所示：

开发环境执行下面命令下载安装插件：

wget O /usr/local/bin/rmate https://raw.github.com/aurora/rmate/master/rmate

chmod a+x /usr/local/bin/rmate

2.连接到远程环境

新建一个终端，输入如下命令：

ssh R 52698:localhost:52698 usrname@x.x.x.x–p xxxx其中，p后面为容器的端口号
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3.打开文件

在终端执行 rmate xxx.py就可以在本地编辑修改远程环境中的代码。

预置算例开发环境使用

注意：

1.创建任意框架的开发环境，进入 shell终端后，默认目录为当前用户目录；平台自带的算例存放在/

defaultShare/userdata目录下，可以通过文件管理中复制功能复制到用户目录。

以下以 inspur用户为例，所用的资源组是通用标签默认资源组（可根据实际情况选择）；

在/inspur/models目录下，包含所有框架的训练脚本信息；

可以通过 README获取如何运行作业脚本和注意事项；

2.可以通过 aistation_DL_train.sh脚本提交相应框架的作业脚本；
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如提交 caffe单机单卡作业：./aistation_DL_train.sh caffe mnist 1

如提交 caffe单机多卡作业：./aistation_DL_train.sh caffe mnist 2（创建开发环境时，需要选择多加速卡

资源）

3.可以到具体框架脚本目录下，通过运行命令提交作业脚本（下文详细说明各框架单卡运行作业脚本）

由于所有作业脚本中路径以 inspur为默认用户；如果是其他用户，首先，通过运行./user_path_change.sh

user_name修改作业脚本中的路径信息。

创建开发环境

创建开发环境步骤如下：

1.点击右上角创建按钮
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2.选择相应框架的镜像

注意：创建开发环境，也可以选择外部相应镜像，但需要保证拉取成功。

3.开发环境参数说明

• 创建开发环境时，自动根据当前的日期和时间进行开发环境的名称的命名。用户可以修改开发环

境名称。

• 用户可以选择开发环境要创建到的资源组。默认会选择到默认资源组。

• 右侧显示当前用户所属用户组和个人可用资源以及当前所选资源组下各节点可用资源情况，若选

择具体的节点，开发环境将创建在选择的节点上，否则将由系统内部调度机制选择节点。

• 加速卡类型选项列出所选择资源组中所包含的加速卡类型。选择加速卡的类型之后，开发环境会
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调度到使用对应加速卡的物理机。

• 用户可以配置开发环境所使用的加速卡个数和 CPU的核数。

• 点击数据集路径右侧的文件夹图标，可以选择要挂载的数据集路径。在弹出的路径选择窗口中选

择要挂载的数据集，可以选择多个需要的数据集目录（如下图）。在创建开发环境时，会将选择

的路径挂载到环境中。根据是否更新数据集的开关，可以选择是否会在本地已有缓存数据集的情

况下，将数据集更新的部分缓存至本地。使用方式为节点缓存是指将先将数据集缓存至本地，然

后挂载到环境中；直接使用是指此数据集直接挂载到开发环境中使用。

点击更多选项，可以选择开发环境的更多设置。如下图:

内存：大小默认为 0，表明不限制内存。用户可以自行设置。

端口：用户可自行设置所用的端口号。

shm_size：share memory size。可以自定义 shm_size大小（需系统管理员开发权限），默认为 4GB。
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副本数：一次创建多个开发环境。

在开发环境创建过程中，数据集在同步下载，会显示下载进度。

等开发环境创建完成后，点击开发环境名称，进入开发环境页面。

4.开发环境五个标签页：

1). Jupyter：用户可通过 Jupyter工具进行代码的编写、调试等工作。

2). Shell终端：用户进到所创建的开发环境终端中，进行模型的开发与调试。

3). 容器实例：展示开发环境具体的容器信息以及其资源监控信息（CPU、加速卡、内存、磁盘和网络）。
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4). 基本信息：展示开发环境的名称、创建时间、所用镜像等基本信息。

5). 数据集：如果数据集过大，等开发创建完成之后，也可点击数据集页面查看数据集下载详情。

开发环境模型调试

参考上述创建开发环境的步骤，选择对应框架的镜像，例如 Caffe的镜像在 Caffe标签页下；按需设置

相应的参数，其中数据集路径需要选择训练脚本对应的数据集，其他参数可按需设置。

Caffe框架

镜像：Caffe的镜像在 Caffe标签页下；

数据集路径：MNIST_caffe；

进入 Shell终端，切换到 caffe/mnist目录：
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cd /inspur/models/caffe/mnist

启动命令：

caffe train–solver=solver_lenet.prototxt gpu all

注意：Caffe框架不支持开启 GPU共享的资源组。

Tensorflow框架

镜像：TensorFlow的镜像在 TensorFlow标签页下；

数据集路径：MNIST_data；

进入 Shell终端，切换到 tensorflow/mnist目录：

cd /inspur/models/tensorflow/mnist

启动命令：

python tf_mnist_single.py

Mxnet框架

镜像：MxNet的镜像在MxNet标签页下；

数据集路径：MNIST_data；

进入 Shell终端，切换到 mxnet/mnist目录：

cd /inspur/models/mxnet

启动命令：

python mx_mnist_single.py

Pytorch框架

镜像：Pytorch的镜像在 Pytorch标签页下；

数据集路径：MNIST_pytorch；

进入 Shell终端，切换到进入 pytorch/mnist目录：

cd /inspur/models/pytorch/mnist

启动命令：

python pytorch_mnist_single.py
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PaddlePaddle框架

镜像：PaddlePaddle的镜像在 PaddlePaddle标签页下：

数据集路径：MNIST_data；

进入 Shell终端，切换到 paddle目录：

cd /inspur/models/paddle

启动命令：

python paddle_mnist_single.py

Other框架

通过相应的镜像创建环境，脚本及数据集需要与镜像一致。

远程连接开发环境

如下图所示，查看当前开发环境的连接命令。打开一个 Shell软件，复制命令就可以在 Shell中登录本

开发环境。

如果是本地 xshell直接登录的前提下需要把复制中的p参数去掉，比如 ssh root@100.2.126.15 30100如

果是本地 xshell通过已有的系统中登录，直接复制就可以连接，比如 ssh root@100.2.126.15 p 30100其

中密码用户可以按需设置成随机或者自定义密码。
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预置算例训练任务使用

训练任务创建

1. 点击创建按钮，开始创建训练任务

2. 设置训练任务相关参数，训练任务

训练任务参数意义：

名称：任务名字（只接受英文字母、数字和下划线，不能以下划线开头）。

镜像：在第一个窗口选择对应框架名称，在第二个窗口选择框架版本。

外部镜像：勾选该选项后，用户可以选择外部镜像创建训练任务。

资源组：选择资源组。

右侧显示当前用户所属用户组和个人可用资源以及当前所选资源组下各节点资源剩余情况；若选择具

体的节点，训练任务将创建在选择的节点上，否则将由系统内部调度机制选择节点。
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加速卡类型：选择资源组内相应的加速卡类型。

CPU/加速卡：选择 worker节点的 CPU/加速卡资源配置方案，当配额方案是“自定义”时，会弹出加

速卡和 CPU窗口，可以自定义设置资源配置方案。

py脚本：点击窗口后第一个按钮，弹出“选择启动文件”窗口，通过历史访问或者个人数据选择相应

训练脚本；或者点击命令模式使用命令行模式。脚本参数：在“脚本参数”输入框可以输入 python脚

本所需要的参数。

执行目录：当选择脚本模式时，根据脚本需要，请指定相应的执行目录（一般为脚本所在目录）。

数据集：点击窗口后按钮可以弹出“选择数据集窗口”，选定后点击确定。勾选下方“更新数据集”选

项可以在进行训练前更新所选定的数据集。

更新数据集说明：勾选后，平台自动会对缓存的数据集进行识别，如果部分数据集文件发生变化，平台

会实现增量更新;如果缓存中没有数据集，会全量下载数据集。如果缓存中的数据集正在使用，则不能

进行更新操作。

当选择数据集之后，使用方式为节点缓存是指先将数据集缓存至本地，然后在训练任务环境中挂载使

用；直接使用是指此数据集目录直接挂载到训练任务环境中使用。

点击“更多配置”可以显示以下信息选项：

内存：配置训练任务 worker节点所需要的内存，当设置为 0时表示无限制（需要小于 worker所在主机

目前，剩余内存量）。

日志路径：可视化输出路径，点击窗口后的按钮，选择相应路径后点击确定。

目录挂载：如果设置了共享目录，可以选择要挂载的公共文件夹。

shm_size：可以自定义 shm_size大小（需系统管理员开发权限），默认为 4GB。

部署类型：根据所用框架及训练任务，可选择不同的部署类型（单机、分布式、MPI）。

Worker个数：根据不同的部署类型，显示或者设置不同的Worker个数。

3. 创建任务成功

任务状态进入“排队中”；当资源分配完成后，任务状态进入“运行中”，单击任务名称，可查看训练任

务的输出日志；训练完成后任务自动进入“完成任务”内，训练成功时任务状态为“完成”，训练失败

时任务状态为“失败”。

注意：以下以 inspur用户为例，在/{用户名}/models目录下，包含所有框架的训练脚本信息；
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单机任务创建

Caffe单机任务

1.点击创建按钮，开始创建 Caffe单机任务。

2.填写任务信息

–镜像：选择 Caffe镜像；

–数据集：/MNIST_caffe；

–启动文件：Caffe单机训练脚本：/inspur/models/caffe/mnist/solver_lenet.prototxt

或者使用命令行模式：

caffe train–solver=/inspur/models/caffe/mnist/solver_lenet.prototxt–gpu=all

其他参数按需设置。

Tensorflow单机任务

1.点击创建按钮，开始创建 Tensorflow单机任务。

2.填写任务信息

–镜像：选择 Tensorflow镜像；

–数据集：/MNIST_data；

–启动文件：Tensorflow单机训练脚本，/inspur/models/tensorflow/mnist/tf_mnist_single.py

或者使用命令行模式：

python /inspur/models/tensorflow/mnist/tf_mnist_single.py

其他参数按需选择。

Mxnet单机任务

1.点击创建按钮，开始创建Mxnet单机任务。

2.填写任务信息

–镜像：选择Mxnet镜像；

–数据集：/MNIST_data；

–启动文件：Mxnet单机训练脚本，/inspur/models/mxnet/mx_mnist_single.py

或者使用命令行模式：

python /inspur/models/mxnet/mx_mnist_single.py
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其他参数按需选择。

Pytorch单机任务

1.点击创建按钮，开始创建 Pytorch单机任务。

2.填写任务信息

–镜像：选择 Pytorch镜像；

–数据集：/MNIST_pytorch；

–启动文件：Pytorch单机训练脚本，/inspur/models/pytorch/mnist/pytorch_mnist_single.py

或者使用命令行模式：

python /inspur/models/pytorch/mnist/pytorch_mnist_single.py

其他参数按需选择。

PaddlePaddle单机任务

1.点击创建按钮，开始创建 PaddlePaddle单机任务。

2.填写任务信息

–镜像：选择 PaddlePaddle镜像；

–数据集：/MNIST_data；

启动文件：Paddlepaddle单机训练脚本，/inspur/models/paddle/paddle_mnist_single.py

或者使用命令行模式：

python /inspur/models/paddle/paddle_mnist_single.py

其他参数按需选择。

分布式任务创建

Tensorflow分布式任务

1.点击创建按钮，开始创建 Tensorflow分布式任务。

2.填写任务信息

–镜像：选择 Tensorflow镜像；

–数据集：/MNIST_data；

–启动文件：Tensorflow分布式训练脚本，/inspur/models/tensorflow/mnist/tf_mnist_dist.py

或者 Benchmark分布式测试脚本：/inspur/models/tensorflow/benchmarkscnn_tf_v1.15_compatible/scripts/

Inspur @2022 Inspur Electronic Information Industry Electronics Co.,Ltd. 176



AIStation

tf_cnn_benchmarks/benchmark_cnn_distributed_test_runner.py；

–部署类型：PS/Worker；PS个数：1；Worker个数：2；

其他参数按需设置。

Mxnet分布式任务

1.点击创建按钮，开始创建Mxnet分布式任务。

2.填写任务信息

–镜像：选择Mxnet镜像；

–数据集：/MNIST_data；

–启动文件：Mxnet分布式训练脚本，/inspur/models/mxnet/mx_mnist_dist/mx_mnist_dist.py（注意：若使

用 GPU，脚本中 84行，gpus需修改为 gpus:‘0’）；

–部署类型：Server/Worker；Server个数：1；Worker个数：2；

其他参数按需设置。

Pytorch分布式任务

1.点击创建按钮，开始创建 Pytorch分布式任务。

2.填写任务信息

–镜像：选择 Pytorch镜像；

–数据集：/MNIST_pytorch；

–启动文件：Pytorch分布式训练脚本，/inspur/models/pytorch/mnist/pytorch_mnist_dist.py

–部署类型：Master/Worker；Master个数：1，Worker个数：2；

其他参数按需设置。

MPI任务创建

Caffe MPI任务

1.点击创建按钮，开始创建 Caffe MPI任务。

2.填写任务信息

–镜像：选择 Caffe镜像；

–数据集：/MNIST_caffe；

–部署类型：MPI；Worker个数：2；
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–启动文件：Caffe MPI训练脚本，/inspur/models/caffe/mnist/solver_lenet.prototxt

或者使用命令行模式：

mpirun allowrunasroot np 2 caffe train–solver=/inspur/models/caffe/mnist/solver_lenet.prototxt–gpu all

其他参数按需选择。

Tensorflow MPI任务

1.点击创建按钮，开始创建 Tensorflow MPI任务。

2.填写任务信息

–镜像：选择 Tensorflow镜像；

–数据集：/MNIST_data；

–部署类型：MPI；Worker个数：2；

–此镜像只能使用命令行模式：

mpirun –oversubscribe –allowrunasroot np 2 mca pml ob1 python / inspur/models/horovod/ tensor

flow_mnist.py–data_dir=/MNIST_data

其他参数按需设置。

Mxnet MPI任务

1.点击创建按钮，开始创建Mxnet MPI任务。

2.填写任务信息

–镜像：选择Mxnet镜像；

–数据集：/MNIST_data；

–此镜像只能使用命令行模式：

mpirun–oversubscribe–allowrunasroot np 2 mca pml ob1 python /inspur/models/horovod/mxnet_mnist.py

–data_dir=/MNIST_data

–部署类型：MPI；Worker个数：2；

其他参数按需设置。

Pytorch MPI任务

1.点击创建按钮，开始创建 Pytorch MPI任务。

2.填写任务信息
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–镜像：选择 Pytorch镜像；

–数据集：/MNIST_pytorch；

–部署类型：MPI；Worker个数：2；

–启动文件：Pytorch MPI训练脚本，/inspur/models/horovod/pytorch_mnist.py

或者使用命令行模式：

mpirun np 2 allowrunasroot python /inspur/models/horovod/pytorch_mnist.py
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